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ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʷ ʩʦʜʝʨʞʘʥʠʷ ʜʘʥʥʦʛʦ ʦʧʠʩʘʥʠʷ ʠʣʠ ʚʩʝʡ ʜʦʢʫʤʝʥʪʘʮʠʠ, ʦʛʨʘʥʠʯʠʚʘʝʪʩʷ 
ʩʣʫʯʘʝʤ ʥʘʣʠʯʠʷ ʫʤʳʩʣʘ! 
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ʩʧʝʮʠʬʠʢʘʮʠʠ, ʝʩʣʠ ʵʪʦ ʩʣʫʞʠʪ ʪʝʭʥʠʯʝʩʢʦʤʫ ʧʨʦʛʨʝʩʩʫ. ʉʠʣʫ ʠʤʝʝʪ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ 
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ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʧʦ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ, ʧʦʩʪʘʚʣʷʝʤʘʷ ʚʤʝʩʪʝ ʩ ʧʨʠʙʦʨʦʤ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ. 
 
ʊʦʚʘʨʥʳʝ ʟʥʘʢʠ 
ʊʝʨʤʠʥʳ ʠ ʥʘʟʚʘʥʠʷ, ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʥʳʝ ʚ ʜʘʥʥʦʤ ʜʦʢʫʤʝʥʪʝ, ʷʚʣʷʶʪʩʷ 
ʟʘʨʝʛʠʩʪʨʠʨʦʚʘʥʥʳʤʠ ʪʦʚʘʨʥʳʤʠ ʟʥʘʢʘʤʠ ʠ/ʠʣʠ ʧʨʦʜʫʢʪʘʤʠ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʠʭ ʬʠʨʤ. 
WINDOWS È 95/98/2000/NT/ME/XP/Vista/7/Server ʷʚʣʷʶʪʩʷ ʟʘʨʝʛʠʩʪʨʠʨʦʚʘʥʥʳʤʠ 
ʪʦʚʘʨʥʳʤʠ ʟʥʘʢʘʤʠ ʬʠʨʤʳ Microsoft Corporation, ʉʐɸ. 
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1 ʇʨʝʜʠʩʣʦʚʠʝ 

ɼʘʥʥʘʷ ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʷ ʧʦ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ʩʦʜʝʨʞʠʪ ʚʩʶ Ex-ʨʝʣʝʚʘʥʪʥʫʶ ʠʥʬʦʨʤʘʮʠʶ ʜʣʷ 
ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-xx6-A (ʩʝʨʠʡ Eagle, Open HMI ʠ Remote HMI). ɿʜʝʩʴ ʚʳ ʪʘʢʞʝ 
ʥʘʡʜʝʪʝ ʠʥʬʦʨʤʘʮʠʶ ʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʠ, ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʠ ʠ ʪ. ʜ. ʵʪʠʭ ʧʨʠʙʦʨʦʚ. ʂʨʦʤʝ ʪʦʛʦ, 
ʩʣʝʜʫʝʪ ʫʯʠʪʳʚʘʪʴ ʪʘʢʠʝ ʧʨʠʣʘʛʘʶʱʠʝʩʷ ʜʦʢʫʤʝʥʪʳ, ʢʘʢ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪ 
ʠʩʧʳʪʘʥʠʡ ʧʨʦʪʦʪʠʧʘ ʠ ʨʫʢʦʚʦʜʩʪʚʦ, ʚ ʢʦʪʦʨʳʭ ʩʦʜʝʨʞʠʪʩʷ ʜʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʘʷ ʚʘʞʥʘʷ 
ʠʥʬʦʨʤʘʮʠʷ. 
ɺ ʜʘʥʥʦʡ ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʧʦ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ʚʤʝʩʪʝ ʦʧʠʩʳʚʘʶʪʩʷ ʚʩʝ ʩʝʨʠʠ ʧʨʦʜʫʢʪʦʚ (Eagle, 
Open HMI und Remote HMI). ɽʩʣʠ ʩʫʱʝʩʪʚʫʶʪ ʦʪʣʠʯʠʷ ʚ ʧʨʠʙʦʨʘʭ ʨʘʟʣʠʯʥʳʭ ʩʝʨʠʡ, ʦʥʠ 
ʫʢʘʟʳʚʘʶʪʩʷ ʦʪʜʝʣʴʥʦ. ɺ ʧʨʦʪʠʚʥʦʤ ʩʣʫʯʘʝ, ʦʧʠʩʘʥʠʷ ʜʝʡʩʪʚʠʪʝʣʴʥʳ ʜʣʷ ʚʩʝʭ ʧʨʠʙʦʨʦʚ 
ʩʝʨʠʠ ET-xx6-A. 
ɺ ʠʟʤʝʥʝʥʥʦʡ ʨʝʜʘʢʮʠʠ 3 ʜʣʷ ʘʧʧʘʨʘʪʥʦʛʦ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ ʜʦʩʪʫʧʥʳ ʧʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
ET-xx6-A ʩ ʜʠʩʧʣʝʝʤ 26 ʩʤ (10,4"), ʜʠʩʧʣʝʝʤ 38 ʩʤ (15") ʠ ʜʠʩʧʣʝʝʤ 48 ʩʤ (19"). 
 

 ɼʣʷ ʥʘʜʣʝʞʘʱʝʡ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ʚʩʝʭ ʩʚʷʟʘʥʥʳʭ ʢʦʤʧʦʥʝʥʪʦʚ ʢʨʦʤʝ ʜʘʥʥʦʡ 
ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʧʦ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʚʩʝ ʜʘʣʴʥʝʡʰʠʝ ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʠ, 
ʧʨʠʣʘʛʘʶʱʠʝʩʷ ʧʨʠ ʧʦʩʪʘʚʢʝ, ʘ ʪʘʢʞʝ ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʧʦʜʢʣʶʯʘʝʤʳʭ ʜʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʳʭ 
ʧʨʠʙʦʨʦʚ. 

 

 ʂʨʦʤʝ ʪʦʛʦ, ʩʣʝʜʫʝʪ ʫʯʠʪʳʚʘʪʴ, ʯʪʦ ʚʩʝ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʳ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʤʦʞʥʦ 
ʥʘʡʪʠ ʚ ʦʪʜʝʣʴʥʦʤ ʜʦʢʫʤʝʥʪʝ ! 

 

2 ʌʫʥʢʮʠʷ ʧʨʠʙʦʨʦʚ 

ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-xx6-A ʷʚʣʷʶʪʩʷ ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʱʝʥʥʳʤ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝʤ ʜʣʷ 
ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ ʚʦ ʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʳʭ ʟʦʥʘʭ ʠ ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʳ ʚ ɿʦʥʘʭ 1, 2, 21 ʠ 22 
ʩʦʛʣʘʩʥʦ ʜʠʨʝʢʪʠʚʝ ATEX 94/9/ɽʉ. 
ɺʩʝ ʧʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʠʤʝʶʪ ʤʦʜʫʣʴʥʫʶ ʩʪʨʫʢʪʫʨʫ, ʯʪʦ ʦʙʣʝʛʯʘʝʪ ʢʘʢ ʠʟʤʝʥʝʥʠʷ, ʪʘʢ ʠ 
ʪʝʭʦʙʩʣʫʞʠʚʘʥʠʝ. 
 

2.1 ET-3x6-A (Eagle) 

ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-3x6-A ʷʚʣʷʶʪʩʷ "ʫʤʥʳʤʠ" ʩʠʩʪʝʤʘʤʠ ʚʠʟʫʘʣʠʟʘʮʠʠ ʜʣʷ 
ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʡ ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠ. ʆʥʠ ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʚʩʪʨʦʝʥʳ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʚ ʨʘʩʧʨʝʜʝʣʠʪʝʣʴʥʳʝ 
ʰʢʘʬʳ ʠʣʠ ʧʫʣʴʪʳ ʠ ʪ.ʜ. 
ʂʦʤʤʫʥʠʢʘʮʠʷ ʩ ʧʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʝʤ ʦʩʫʱʝʩʪʚʣʷʝʪʩʷ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ ʠʥʪʝʛʨʠʨʦʚʘʥʥʦʡ ʚ 
ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʧʘʥʝʣʠ ʩʝʥʩʦʨʥʦʡ ʢʣʘʚʠʘʪʫʨʳ, ʘ ʪʘʢʞʝ ʩʚʝʪʦʜʠʦʜʥʦʛʦ ʜʠʩʧʣʝʷ ʩ ʩʝʥʩʦʨʥʳʤ 
ʵʢʨʘʥʦʤ. 
ʇʨʠʙʦʨʳ ʢʦʤʤʫʥʠʮʠʨʫʶʪ ʩ ʩʠʩʪʝʤʘʤʠ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʠ ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ 
ʧʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʭ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʚ, ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʥʳʭ ʥʘ ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʪʦʨʦʥʝ ʚ 'e-'ʟʦʥʝ (RS-232, 
RS-422/485, Ethernet). ʏʝʨʝʟ USB-ʢʦʥʪʘʢʪʳ ʠʣʠ ʦʧʮʠʦʥʘʣʴʥʦ ʦʩʥʘʱʘʝʤʳʝ ʤʦʜʫʣʠ 
ʚʦʟʤʦʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʨʘʟʣʠʯʥʳʭ ʧʝʨʠʬʝʨʠʡʥʳʭ ʧʨʠʙʦʨʦʚ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʩʢʘʥʝʨʘ 
ʰʪʨʠʭʢʦʜʘ, ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩʯʠʪʳʚʘʥʠʷ ʢʘʨʪ, ʢʘʨʪʳ ʧʘʤʷʪʠ USB, ʤʦʜʫʣʝʡ WLAN/Bluetooth  
ʠ ʪ. ʜ. 
ʆʩʥʘʱʝʥʠʝ ʰʠʨʦʢʠʤ ʩʧʝʢʪʨʦʤ ʬʫʥʢʮʠʡ ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʧʨʠʙʦʨʘʤ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʪʴ ʦʧʪʠʤʘʣʴʥʳʝ 
ʚʦʟʤʦʞʥʦʩʪʠ ʠʟʦʙʨʘʞʝʥʠʷ. ʀʭ ʢʦʥʮʝʧʮʠʷ ʘʢʪʠʚʥʦʡ ʢʦʤʤʫʥʠʢʘʮʠʠ ʚ ʩʦʯʝʪʘʥʠʠ ʩ 
ʠʥʪʝʛʨʠʨʦʚʘʥʥʳʤʠ ʬʫʥʢʮʠʷʤʠ ʟʥʘʯʠʪʝʣʴʥʦ ʩʥʠʞʘʝʪ ʥʘʛʨʫʟʢʫ ʥʘ ʩʠʩʪʝʤʫ ʘʚʪʦʤʘʪʠʟʘʮʠʠ. 
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2.2 ET-4x6-A (Open HMI) 

ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-4x6-A ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʷʶʪ ʩʦʙʦʡ "ʫʤʥʳʝ" ʧʨʠʙʦʨʳ ʠʥʜʠʢʘʮʠʠ ʠ 
ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʢʦʪʦʨʳʝ ʧʦʟʚʦʣʷʶʪ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʣʶʙʦʝ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʝ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝ. 
ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-4x6-A ʤʦʛʫʪ ʪʘʢʞʝ ʧʨʠʤʝʥʷʪʴʩʷ ʚ ʢʘʯʝʩʪʚʝ ʪʦʥʢʦʛʦ ʢʣʠʝʥʪʘ (Thin 
Client) ʚ ʩʨʝʜʝ ʩ ʫʜʘʣʝʥʥʳʤ ʪʝʨʤʠʥʘʣʦʤ. ʆʪʢʨʳʪʳʝ ʏʄʀ (Open HMI) ʚ ʩʪʘʥʜʘʨʪʥʦʤ 
ʠʩʧʦʣʥʝʥʠʠ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʳ ʩʝʥʩʦʨʥʳʤ ʵʢʨʘʥʦʤ ʠ ʥʝʩʢʦʣʴʢʠʤʠ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘʤʠ, ʦʥʠ 
ʙʘʟʠʨʫʶʪʩʷ ʥʘ ʤʦʱʥʦʡ ʪʝʭʥʦʣʦʛʠʠ ATOM (ʩ ʯʘʩʪʦʪʦʡ ʪʘʢʪʦʚʳʭ ʠʤʧʫʣʴʩʦʚ 1,6 ɻɻʮ) ʠ 
ʷʚʣʷʶʪʩʷ, ʪʘʢʠʤ ʦʙʨʘʟʦʤ, ʩʘʤʳʤʠ ʤʦʱʥʳʤʠ ʧʨʠʙʦʨʘʤʠ ʥʘ ʨʳʥʢʝ. 
 

2.3 ET-5x6-A (Remote HMI) 

ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-5x6-A ʧʨʝʜʩʪʘʚʣʷʶʪ ʩʦʙʦʡ ʫʜʘʣʝʥʥʳʝ ʦʧʝʨʘʪʦʨʩʢʠʝ ʩʪʘʥʮʠʠ, ʩ 
ʧʦʤʦʱʴʶ ʢʦʪʦʨʳʭ ʦʩʫʱʝʩʪʚʣʷʝʪʩʷ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʝ ʠ ʚʠʟʫʘʣʠʟʘʮʠʷ ʦʙʩʣʫʞʠʚʘʝʤʦʛʦ ʇʂ ʚ 
ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ ʟʦʥʝ. ʕʪʦʪ ʇʂ ʩʦʝʜʠʥʷʝʪʩʷ ʩ KVM-ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʝʤ (5x6-KVM-ʮʠʬʨʦʚʦʡ), 
ʢʦʪʦʨʳʡ, ʚ ʩʚʦʶ ʦʯʝʨʝʜʴ, ʦʩʫʱʝʩʪʚʣʷʝʪ ʩʚʷʟʴ ʩ ʫʜʘʣʝʥʥʦʡ ʦʧʝʨʘʪʦʨʩʢʦʡ ʩʪʘʥʮʠʝʡ 
ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ Ethernet. 
ʉʠʩʪʝʤʘ Remote HMI ʧʦʜʜʝʨʞʠʚʘʝʪ ʢʘʢ ʩʦʚʨʝʤʝʥʥʳʝ ʪʝʭʥʦʣʦʛʠʠ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, DVI ʠ USB, 
ʪʘʢ ʠ ʙʦʣʝʝ ʩʪʘʨʳʝ ʩʪʘʥʜʘʨʪʳ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, VGA ʠ PS/2. 
ʀʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʮʠʬʨʦʚʦʡ ʪʝʭʥʦʣʦʛʠʠ Ethernet ʜʣʷ ʧʝʨʝʜʘʯʠ ʜʘʥʥʳʭ ʤʝʞʜʫ KVM-
ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʝʤ ʠ ʫʜʘʣʝʥʥʦʡ ʩʠʩʪʝʤʦʡ ʧʦʟʚʦʣʷʝʪ ʠʥʩʪʘʣʣʠʨʦʚʘʪʴ ʩʠʩʪʝʤʫ ʘʚʪʦʥʦʤʥʦ 
ʠʣʠ ʠʥʪʝʛʨʠʨʦʚʘʪʴ ʝʝ ʚ ʩʦʚʨʝʤʝʥʥʳʝ ʩʠʩʪʝʤʳ. 
 

3 ʊʝʭʥʠʯʝʩʢʠʝ ʜʘʥʥʳʝ 

ʌʫʥʢʮʠʷ / ʢʦʤʧʣʝʢʪʘʮʠʷ 
ET-306-A 
ET-406-A 

ET-316-A 
ET-416-A 

ET-336-A 
ET-436-A-(SR) 
ET-536-A-(SR) 

ET-456-A 
ET-556-A 

ʊʠʧ ʠʥʜʠʢʘʮʠʠ ʎʚʝʪʥʦʡ ʜʠʩʧʣʝʡ TFT 

16 777 216 ʮʚʝʪʦʚ  

ʈʘʟʤʝʨ ʜʠʩʧʣʝʷ 26 ʩʤ (10,4") 38 ʩʤ (15") 48 ʩʤ (19ñ) 

ʈʘʟʨʝʰʝʥʠʝ ʚ ʧʠʢʩʝʣʘʭ 

ET-306-A 

VGA 640 x 480 

ET-406-A 

SVGA 800 x 600 

SVGA 800 x 600 XGA 1024 x 768 SXGA 1280 x 1024 

ʉʤʦʪʨʦʚʦʝ ʩʪʝʢʣʦ ʉʝʥʩʦʨʥʳʡ ʵʢʨʘʥ ʥʘ ʩʪʝʢʣʝ 

ʉʝʥʩʦʨʥʳʡ ʵʢʨʘʥ   

 ʥʦʨʤʘʣʴʥʳʡ 8-ʧʨʦʚʦʜʥʦʡ ʘʥʘʣʦʛʦ-ʨʝʟʠʩʪʠʚʥʳʡ 

 ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʷʨʢʦʩʪʴʶ ʜʣʷ  
 ʯʪʝʥʠʷ ʧʨʠ ʩʦʣʥʝʯʥʦʤ  
 ʩʚʝʪʝ 

- 5-ʧʨʦʚʦʜʥʦʡ 
ʘʥʘʣʦʛʦ-ʨʝʟʠʩʪʠʚʥʳʡ 

- 

ʆʩʚʝʱʝʥʠʝ ʉʚʝʪʦʜʠʦʜʥʘʷ ʬʦʥʦʚʘʷ ʧʦʜʩʚʝʪʢʘ  

ʉʨʦʢ ʩʣʫʞʙʳ ʬʦʥʦʚʦʡ 
ʧʦʜʩʚʝʪʢʠ ʧʨʠ 25ÁC 

50 000 ʯ 70 000 ʯ 50 000 ʯ 

ʗʨʢʦʩʪʴ    

 ʥʦʨʤʘʣʴʥʘʷ VGA 450 ʢʜ/ʤĮ  350 ʢʜ/ʤĮ 350 ʢʜ/ʤĮ 

 SVGA 400 ʢʜ/ʤĮ   

 ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʷʨʢʦʩʪʴʶ ʜʣʷ 
 ʯʪʝʥʠʷ ʧʨʠ ʩʦʣʥʝʯʥʦʤ  
 ʩʚʝʪʝ 

- 1000 ʢʜ/ʤĮ - 

ʂʦʥʪʨʘʩʪʥʦʩʪʴ   

 ʥʦʨʤʘʣʴʥʘʷ 700:1 1000:1 

 ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʷʨʢʦʩʪʴʶ ʜʣʷ 
 ʯʪʝʥʠʷ ʧʨʠ ʩʦʣʥʝʯʥʦʤ  
 ʩʚʝʪʝ 

- 600:1 - 
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ʌʫʥʢʮʠʦʥʘʣʴʥʳʝ ʢʣʘʚʠʰʠ 

ʇʨʦʛʨʘʤʤʠʨʫʝʤʳʝ ʢʣʘʚʠʰʠ 

ʂʣʘʚʠʰʠ ʢʫʨʩʦʨʘ 

ɹʫʢʚʝʥʥʦ-ʮʠʬʨʦʚʳʝ ʢʣʘʚʠʰʠ 

ʉʠʩʪʝʤʥʳʝ ʢʣʘʚʠʰʠ 

12 

10 

ʜʘ 

12 

14 

12 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

8 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

8 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

ʥʝʪ 

ɼʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʘʷ ʢʣʘʚʠʘʪʫʨʘ 

ʦʧʮʠʦʥʘʣʴʥʦ, ʧʦʪʨʝʙʣʝʥʠʝ ʪʦʢʘ ʤʘʢʩ. 100 ʤɸ  

105 ʢʣʘʚʠʰ 

ʠʣʠ 

107 ʢʣʘʚʠʰ ʩ ʠʥʪʝʛʨʠʨʦʚʘʥʥʳʤ ʪʨʝʢʙʦʣʦʤ/ʜʞʦʡʩʪʠʢʦʤ (ʥʝ ET-3x6-A) 

ʊʨʝʢʙʦʣ/ʜʞʦʡʩʪʠʢ ʦʧʮʠʦʥʘʣʴʥʦ ʜʣʷ ET-4x6-A ʠ ET-5x6-A 

ʕʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʝ ʥʝʧʦʩʨʝʜʩʪʚʝʥʥʦ ʚ ʠʥʪʝʛʨʠʨʦʚʘʥʥʦʡ ʢʦʤʤʫʪʘʮʠʦʥʥʦʡ ʢʦʨʦʙʢʝ Ex-e 

ʂʦʥʪʘʢʪʳ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ ʚʠʥʪʦʚʳʭ ʢʣʝʤʤ, 2,5 ʤʤ
2
 ʟʝʣʝʥʳʝ 

 ʅʘʧʨʷʞʝʥʠʝ ʧʠʪʘʥʠʷ 24 ɺ DC (ʦʪ 20,4 ʜʦ 28,8 ɺ DC) 

 ʇʦʪʨʝʙʣʝʥʠʝ ʪʦʢʘ [A] 1,2 A 

 ʄʘʢʩ. ʨʘʙʦʯʝʝ  
 ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ Um 30 ɺ DC 

  ET-xx6-A 

ʏʘʩʳ ʨʝʘʣʴʥʦʛʦ ʚʨʝʤʝʥʠ ʜʘ 

ʣʠʪʠʝʚʘʷ ʙʘʪʘʨʝʷ ʠ ʙʫʬʝʨʠʟʘʮʠʷ ʯʝʨʝʟ ʢʦʥʜʝʥʩʘʪʦʨ, ʥʝ ʪʨʝʙʫʝʪ ʪʝʭʦʙʩʣʫʞʠʚʘʥʠʷ 

> 5 ʣʝʪ 

ʤʠʥʠʤʫʤ 4 ʜʥʷ 

 ʉʦʭʨʘʥʝʥʠʝ ʜʘʥʥʳʭ 

  ɹʘʪʘʨʝʷ 

  ʂʦʥʜʝʥʩʘʪʦʨ 

ʉʚʝʪʦʜʠʦʜʥʳʝ ʠʥʜʠʢʘʮʠʠ 
ʩʦʩʪʦʷʥʠʷ 

 ʜʣʷ ʘʢʪʠʚʥʦʩʪʠ ʥʘ 

 - ʟʘʧʦʤʠʥʘʶʱʝʤ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʝ Solid State ʠʣʠ ʞʝʩʪʢʦʤ ʜʠʩʢʝ 

 - ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ Ethernet 

 - COM 1 ʠ COM 2 

 ʧʦʜ ʢʨʳʰʢʦʡ 

 ʟʘʜʥʝʡ ʩʪʝʥʢʠ 

 

ʀʥʪʝʨʬʝʡʩʳ  

 Ethernet ʥʘ ʚʳʙʦʨ Tx ʠʣʠ Fx 

  ʄʝʜʥʳʡ ʢʘʙʝʣʴ (Tx) 10/100BaseTx, 10/100 ʄʙʠʪ/ʩ (Ex-e) 

  ʆʧʪʦʚʦʣʦʢʥʦ (Fx) 100BaseFx, 100 ʄʙʠʪ, ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʡ (Ex op is) 

   ʊʠʧ ʢʘʙʝʣʷ 

   ʆʧʪʦʚʦʣʦʢʥʦ 

ʤʥʦʛʦʤʦʜʦʚʳʡ ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʦʥʥʳʡ ʢʘʙʝʣʴ 

(62,5 ʤʢʤ ʚʥʫʪʨʝʥʥʠʡ ʜʠʘʤʝʪʨ ʠ ʚʥʝʰʥʠʡ ʜʠʘʤʝʪʨ 125 ʤʢʤ) 

 USB 2x Ex-e; 2x Ex-i 

 PS/2 (Ex-i) ʜʣʷ ʚʥʝʰʥʝʡ ʢʣʘʚʠʘʪʫʨʳ, ʤʳʰʠ*, ʪʨʝʢʙʦʣʘ*, ʜʞʦʡʩʪʠʢʘ* 

* ʥʝ ʜʣʷ ET-3x6-A 

 ʇʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʡ COM1 RS-232, RS-422, RS-485 

 ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ 
 COM2 

ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʜʣʷ ʩʢʘʥʝʨʘ ʰʪʨʠʭ-ʢʦʜʘ, ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ Wiegand, 
ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʙʣʠʟʦʩʪʠ 

 ʇʦʣʝʚʘʷ ʰʠʥʘ ʥʝ Remote HMI 

  Eagle Profibus ʩ 9185/12-46-10 

MPI ʩ MPI-Box SSW7-RK512-RS-422 

  Open HMI MPI ʩ MPI-Box SSW7-HMI-RS-422 

 ɸʫʜʠʦ ʚʳʭʦʜ Line Out (Ex-e) 

ʂʦʨʧʫʩ ʥʝʨʞʘʚʝʶʱʘʷ ʩʪʘʣʴ 

 ʇʝʨʝʜʥʷʷ ʧʘʥʝʣʴ ʧʦʣʠʵʬʠʨ ʥʘ ʫʩʪʦʡʯʠʚʦʤ ʢ ʤʦʨʩʢʦʡ ʚʦʜʝ ʘʣʶʤʠʥʠʠ ʩ ʩʝʥʩʦʨʥʳʤ ʠ ʙʝʟʦʧʘʩʥʳʤ ʩʪʝʢʣʦʤ 

ʠʣʠ 

ʥʝʨʞʘʚʝʶʱʘʷ ʩʪʘʣʴ ʥʘ ʘʣʶʤʠʥʠʠ, ʫʩʪʦʡʯʠʚʦʤ ʢ ʤʦʨʩʢʦʡ ʚʦʜʝ ʩ ʩʝʥʩʦʨʥʳʤ ʠ ʙʝʟʦʧʘʩʥʳʤ 
ʩʪʝʢʣʦʤ, F-ʢʣʘʚʠʰʠ ʠʟ ʧʦʣʠʵʬʠʨʘ  
(ʪʦʣʴʢʦ ET-436-A ʠ ET-536-A) 

ɺʠʜ ʟʘʱʠʪʳ ʢʦʨʧʫʩʘ IP66 

ɼʠʘʧʘʟʦʥ ʨʘʙʦʯʠʭ 
ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨ 

 

 ʕʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ - 20ÁC é + 55ÁC* 

 ʕʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ ʩ  
 ʦʪʦʧʣʝʥʠʝʤ ** 

- 30ÁC é + 55ÁC* 

 ʕʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ ʩ 
ʦʪʦʧʣʝʥʠʝʤ **, ʩ 
ʠʟʦʣʷʮʠʝʡ ʢʦʨʧʫʩʘ ʠ 
ʟʘʱʠʪʥʳʤ ʩʪʝʢʣʦʤ 

- 40ÁC é + 55ÁC* 

 ɼʠʘʧʘʟʦʥ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʳ  
 ʭʨʘʥʝʥʠʷ 

- 30ÁC é + 60ÁC 

 * ʇʨʠʤʝʯʘʥʠʝ ʜʣʷ ET-4x6-A ʠ ET-5x6-A: ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ ʧʨʠ +55ÁC ʤʘʢʩʠʤʫʤ 5 ʯ,  
ʧʨʠ ʥʝʧʨʝʨʳʚʥʦʡ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ʧʨʠ +50ÁC 

 ** ʇʨʠʤʝʯʘʥʠʝ ʀʩʧʦʣʴʟʫʝʤʦʝ ʦʪʦʧʣʝʥʠʝ ʜʦʣʞʥʦ ʙʳʪʴ ʨʘʩʩʯʠʪʘʥʦ ʪʘʢʠʤ ʦʙʨʘʟʦʤ, ʯʪʦʙʳ ʚʥʫʪʨʠ ʢʦʨʧʫʩʘ 
ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʘ ʥʝ ʦʧʫʩʢʘʣʘʩʴ ʥʠʞʝ -20°C  

(-30ÁC ʪʦʣʴʢʦ ʩ ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʩʪʦʨʦʥʳ) ! 
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ʆʪʥʦʩʠʪʝʣʴʥʘʷ ʚʣʘʞʥʦʩʪʴ 
ʚʦʟʜʫʭʘ 

90 % ʧʨʠ + 40ÁC, ʙʝʟ ʢʦʥʜʝʥʩʘʪʘ 

ɺʠʙʨʘʮʠʷ  

 ʕʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ ʦʪ 3 ʜʦ 22 ɻʮ: 1 ʤʤ 

ʦʪ 22 ʜʦ 500 ɻʮ: 9,8 ʤ/ʩ2 = 1 ʛ 

 ʊʨʘʥʩʧʦʨʪʠʨʦʚʢʘ ʦʪ 3 ʜʦ 9 ɻʮ: 3,5 ʤʤ 

ʦʪ 9 ʜʦ 500 ɻʮ: 9,8 ʤ/ʩ2 = 1 ʛ 

ʋʜʘʨʥʘʷ ʥʘʛʨʫʟʢʘ  

 ʕʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ 150 ʤ/ʩ2 = ʧʨʠʙʣ. 15 ʛ / 11 ʤʩ 

 ʊʨʘʥʩʧʦʨʪʠʨʦʚʢʘ 250 ʤ/ʩ2 = ʧʨʠʙʣ. 25 ʛ / 6 ʤʩ 

ʈʘʟʤʝʨʳ [ʤʤ]  

 ʇʝʨʝʜʥʷʷ ʯʘʩʪʴ (ʐ x ɺ) 400 x 270 372 x 270 440 x 340 535 x 425 

 ɺʳʨʝʟ ʜʣʷ ʤʦʥʪʘʞʘ 
 (ʐ x ɺ) (+/- 0,5) 

385,5 x 257,5 359,5 x 257,5 427,5 x 327,5 522,5 x 412,5 

 ɻʣʫʙʠʥʘ ʚʩʪʨʘʠʚʘʥʠʷ 150 165 

 ʊʦʣʱʠʥʘ ʩʪʝʥʢʠ Ò 8 

ʇʦʣʦʞʝʥʠʝ ʤʦʥʪʘʞʘ ʚʝʨʪʠʢʘʣʴʥʦ ʠʣʠ ʛʦʨʠʟʦʥʪʘʣʴʥʦ 

ɺʝʩ [ʢʛ]  

 ʇʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 13,00 12,60 17,30 23,50 

 ʉʪʘʙʠʣʠʟʘʮʠʦʥʥʘʷ ʨʘʤʘ 0,6 0,6 0,7 0,9 

 

3.1 ɼʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʦ ʢ ET-3x6-A (Eagle) 

ʇʨʦʮʝʩʩʦʨ LX 800, 266 ʄɻʮ 

ʆʧʝʨʘʪʠʚʥʘʷ ʧʘʤʷʪʴ [ʄʙʘʡʪ] 

ʇʘʤʷʪʴ ʜʘʥʥʳʭ [ʄʙʘʡʪ] 

256 

256 

ʆʧʝʨʘʮʠʦʥʥʘʷ ʩʠʩʪʝʤʘ RT Target 

ʗʟʳʢʠ ʛʣʦʙʘʣʴʥʘʷ ʤʥʦʛʦʷʟʳʯʥʘʷ ʧʦʜʜʝʨʞʢʘ 

ʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ ʜʨʘʡʚʝʨʦʚ 
ʧʨʦʪʦʢʦʣʘ 

ʤʘʩʢ. 4 ʦʜʥʦʚʨʝʤʝʥʥʦ 

ʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ ʠʟʦʙʨʘʞʝʥʠʡ 
ʧʨʦʮʝʩʩʘ 

> 1000 ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʠ 

ʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ 
ʪʝʢʩʪʦʚ/ʩʦʦʙʱʝʥʠʡ 

ʜʠʥʘʤʠʯʝʩʢʠ ʦʛʨʘʥʠʯʠʚʘʝʪʩʷ ʦʧʝʨʘʪʠʚʥʦʡ ʧʘʤʷʪʴʶ 

ʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ ʧʝʨʝʤʝʥʥʳʭ ʥʘ 
ʠʟʦʙʨʘʞʝʥʠʝ 

255 

ʂʦʣʠʯʝʩʪʚʦ ʩʦʦʙʱʝʥʠʡ 4096 ʩʦʦʙʱʝʥʠʡ ʦ ʥʝʠʩʧʨʘʚʥʦʩʪʷʭ, 4096 ʩʦʦʙʱʝʥʠʡ ʦ ʭʦʜʝ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ 

ʂʦʤʧʣʝʢʪʳ ʩʠʤʚʦʣʦʚ 4 ʥʝʟʘʚʠʩʠʤʳʭ ʢʦʤʧʣʝʢʪʘ ʰʨʠʬʪʦʚ unicondensed Windows 

ʊʠʧ ʢʦʥʬʠʛʫʨʘʮʠʦʥʥʦʛʦ 
ʟʘʧʦʤʠʥʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 

ʟʘʧʦʤʠʥʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ Solid State 

 

3.2 ɼʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʦ ʢ ET-4x6-A (Open HMI) 

ʇʨʦʮʝʩʩʦʨ ATOM 1,6 ɻɻʮ 

ʆʧʝʨʘʪʠʚʥʘʷ ʧʘʤʷʪʴ [ɻʙʘʡʪ] 

ʇʘʤʷʪʴ ʜʘʥʥʳʭ [ɻʙʘʡʪ] 

1 ʠʣʠ 2 

4 ʠʣʠ 16 

ʊʠʧ ʟʘʧʦʤʠʥʘʶʱʝʛʦ 
ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʜʣʷ ʭʨʘʥʝʥʠʷ 
ʜʘʥʥʳʭ 

ʟʘʧʦʤʠʥʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ Solid State 

ʈʘʩʰʠʨʝʥʠʝ ʧʘʤʷʪʠ 

(ʦʧʮʠʦʥʘʣʴʥʦ) 

ɾʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ Exicom-SHD-xxx 

100 ɻɹ 

ʆʧʝʨʘʮʠʦʥʥʘʷ ʩʠʩʪʝʤʘ Windows XP Embedded 

Windows XP Professional 

ʉʪʘʥʜʘʨʪʥʦʝ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʝ 
ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝ 

WIN CC flexible, iFix, RSView 

(ʩʤ. ʜʨʫʛʠʝ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʳʝ ʨʝʰʝʥʠʷ ʥʘ ʜʦʤʘʰʥʝʡ ʩʪʨʘʥʠʮʝ) 

ɻʣʦʙʘʣʴʥʘʷ ʧʦʜʜʝʨʞʢʘ 
ʷʟʳʢʦʚ 

ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ ʤʥʦʛʦʷʟʳʯʥʦʛʦ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ Windows XP embedded (25 ʷʟʳʢʦʚ) 
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4 ʉʦʦʪʚʝʪʩʪʚʠʝ ʩʪʘʥʜʘʨʪʘʤ 

ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-xx6-A ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʪ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤ ʩʪʘʥʜʘʨʪʘʤ ʠʣʠ ʩʣʝʜʫʶʱʝʡ 
ʜʠʨʝʢʪʠʚʝ: 
 

ɺʝʨʩʠʷ ʩʪʘʥʜʘʨʪʘ 

ʂʣʘʩʩʠʬʠʢʘʮʠʷ ɼʠʨʝʢʪʠʚʘ 94/9/EC 

1-ʦʝ ʜʦʧʦʣʥʝʥʠʝ 

IEC 60079-0 : 2011 ʆʙʱʠʝ ʪʨʝʙʦʚʘʥʠʷ 

IEC 60079-1 : 2007 ʛʝʨʤʝʪʠʯʥʦʝ ʢʘʧʩʫʣʠʨʦʚʘʥʠʝ "d" 

IEC 60079-7 : 2006 ʧʦʚʳʰʝʥʥʘʷ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ "e" 

IEC 60079-11 : 2011 ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ "i" 

IEC 60079-18 : 2009 ʛʝʨʤʝʪʠʟʘʮʠʷ ʢʦʤʧʘʫʥʜʦʤ "m" 

IEC 60079-28 : 2006 ʦʧʪʠʯʝʩʢʦʝ ʠʟʣʫʯʝʥʠʝ "op is" 

IEC 60079-31 : 2008 ʟʘʱʠʪʘ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ ʢʦʨʧʫʩʘ "t" (ʧʳʣʴ) 

ʕʣʝʢʪʨʦʤʘʛʥʠʪʥʘʷ ʩʦʚʤʝʩʪʠʤʦʩʪʴ 

ɼʠʨʝʢʪʠʚʘ 2004/108/Eʉ 

EN 61326-1 : 2006 ʇʦʤʝʭʦʫʩʪʦʡʯʠʚʦʩʪʴ 

 

5 ʉʝʨʪʠʬʠʢʘʪʳ 

ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-xx6-A ʜʦʧʫʱʝʥʳ ʜʣʷ ʩʣʝʜʫʶʱʠʭ ʦʙʣʘʩʪʝʡ: 
 ʩʦʛʣʘʩʥʦ ʜʠʨʝʢʪʠʚʝ ATEX 94/9/ɽʉ 
  ʜʣʷ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ ʚ ɿʦʥʘʭ 1, 2, 21 ʠ 22 
 

5.1 ATEX 

ʉʝʨʪʠʬʠʢʘʪʳ ATEX ʧʨʠʚʦʜʷʪʩʷ ʧʦʜ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤʠ ʥʦʤʝʨʘʤʠ ʜʦʢʫʤʝʥʪʦʚ: 
 ʅʦʤʝʨ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʘ ʜʣʷ ET-xx6-A: TÜV 11 ATEX 7041 X 
 

5.2 IECEx 

ʉʝʨʪʠʬʠʢʘʪʳ IECEx ʧʨʠʚʦʜʷʪʩʷ ʧʦʜ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤʠ ʥʦʤʝʨʘʤʠ ʜʦʢʫʤʝʥʪʦʚ: 
 ʅʦʤʝʨ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʘ ʜʣʷ ET-xx6-A: IECEx TUR 11.0006X 
 
ɺʩʝ IECEx-ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʳ ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʩʯʠʪʘʥʳ ʧʨʠ ʧʦʤʦʱʠ ʥʦʤʝʨʘ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʘ ʥʘ 
ʦʬʠʮʠʘʣʴʥʦʡ ʩʪʨʘʥʠʮʝ IEC ʚ ʀʥʪʝʨʥʝʪʝ. 
http://iecex.iec.ch/iecex/iecexweb.nsf/welcome?openform 
 

5.3 DNV 

ʉʝʨʪʠʬʠʢʘʪ DNV ʧʨʠʚʦʜʠʪʩʷ ʧʦʜ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤʠ ʥʦʤʝʨʘʤʠ ʜʦʢʫʤʝʥʪʦʚ: 
 ʅʦʤʝʨ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʘ: A-12243 
 ʅʦʤʝʨ ʠʟʜʝʣʠʷ: 899.60 
 ʅʦʤʝʨ ʟʘʢʘʟʘ: 262.1-001689-4 
 

5.4 LR 

ʉʝʨʪʠʬʠʢʘʪ LR (ʈʝʛʠʩʪʨ ʃʣʦʡʜʘ) ʧʨʠʚʝʜʝʥ ʧʦʜ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤ ʥʦʤʝʨʦʤ ʜʦʢʫʤʝʥʪʘ: 
 ʅʦʤʝʨ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʘ: 11/20032 
 

5.5 ɻʆʉʊ ʈ 

ʉʝʨʪʠʬʠʢʘʪ ɻʆʉʊ ʈ ʧʨʠʚʦʜʠʪʩʷ ʧʦʜ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤ ʥʦʤʝʨʦʤ ʜʦʢʫʤʝʥʪʘ: 
 ʅʦʤʝʨ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʘ: ʈʆʉʉ DE.ɻɹ04.B01741  

http://iecex.iec.ch/iecex/iecexweb.nsf/welcome?openform
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6 ʄʘʨʢʠʨʦʚʢʘ 

ʇʨʦʠʟʚʦʜʠʪʝʣʴ R. STAHL HMI Systems GmbH 

ʆʙʦʟʥʘʯʝʥʠʝ ʪʠʧʘ ET-3x6-A / ET-4x6-A / ET-5x6-A 

CE-ʤʘʨʢʠʨʦʚʢʘ: c  0158 

ʆʨʛʘʥ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʮʠʠ ʠ ʥʦʤʝʨ 
ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʘ: 

TÜV 11 ATEX 7041 X 

IECEx TUR 11.0006X 

Ex-ʤʘʨʢʠʨʦʚʢʘ:  
e  

 

ET-xx6-A-Tx  

 ATEX-ʜʠʨʝʢʪʠʚʘ 94/9/Eʉ II 2 (2) G Ex d e ia ib mb [ia ib] IIC T4 Gb 

 II 2 (2) D Ex ia tb [ia ib] IIIC T80°C Db IP66 

ET-xx6-A-Fx  

e  

 

 ATEX-ʜʠʨʝʢʪʠʚʘ 94/9/Eʉ II 2 (2) G Ex d e ia ib mb [ia ib op is] IIC T4 Gb 

 II 2 (2) D Ex ia tb [ia ib op is] IIIC T80°C Db IP66 

ET-xx6-A-Tx   

 IECEx Ex d e ia ib mb [ia ib] IIC T4 Gb 

 Ex ia tb [ia ib] IIIC T80°C Db IP66 

ET-xx6-A-Fx   

 IECEx Ex d e ia ib mb [ia ib op is] IIC T4 Gb 

 Ex ia tb [ia ib op is] IIIC T80°C Db IP66 

ET-xx6-A-Tx   

 ɻʆʉʊ ʈ  2Exdeiaibmb[iaib]IICT4 

  DIP A21 TA80°C, IP66 

ET-xx6-A-Fx   

 ɻʆʉʊ ʈ  2Exdeiaibmb[iaibopis]IICT4 

  DIP A21 TA80°C, IP66 
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7 ʇʠʪʘʥʠʝ 

7.1 ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

ʅʘʧʨʷʞʝʥʠʝ ʧʠʪʘʥʠʷ:  24,0 ɺ DC (ʤʠʥ. 20,4 ɺ DC; ʤʘʢʩ. 28,8 ɺ DC) 
ʇʦʪʨʝʙʣʝʥʠʝ ʪʦʢʘ: ET-xx6-A 1,2 A 
 
7.1.1 ʂʣʝʤʤʳ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

ʂ ʢʣʝʤʤʘʤ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʤʦʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʘʪʴ ʤʝʜʥʳʝ ʧʨʦʚʦʜʘ ʩ ʧʦʧʝʨʝʯʥʳʤ 
ʩʝʯʝʥʠʝʤ ʤʝʞʜʫ 0,2 ʤʤĮ (AWG 24) ʠ 2,5 ʤʤĮ (AWG 14). 
 

F ʇʨʠ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʠ ʧʨʦʚʦʜʦʚ ʢ ʢʣʝʤʤʘʤ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʣʝʜʠʪʴ ʟʘ ʪʝʤ, ʯʪʦʙʳ ʠʟʦʣʷʮʠʷ 
ʩʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʦʛʦ ʧʨʦʚʦʜʘ ʜʦʭʦʜʠʣʘ ʥʝʧʦʩʨʝʜʩʪʚʝʥʥʦ ʜʦ ʢʣʝʤʤʥʳʭ ʢʦʥʪʘʢʪʦʚ. 

 
7.1.1.1 ʄʦʤʝʥʪʳ ʟʘʪʷʞʢʠ 

ɼʣʷ ʢʣʝʤʤ X1 ʠ X11 ʥʝʦʙʭʦʜʠʤ ʤʦʤʝʥʪ ʟʘʪʷʞʢʠ: 
 ʦʪ 0,4 ʅʤ ʜʦ 0,5 ʅʤ 
ʜʣʷ ʢʣʝʤʤ X2, X3, X4, X5, X6, X7, X8 ʠ X9 ʥʝʦʙʭʦʜʠʤ ʤʦʤʝʥʪ ʟʘʪʷʞʢʠ: 
 ʦʪ 0,5 ʅʤ ʜʦ 0,6 ʅʤ. 
 

8 ɼʦʧʫʩʪʠʤʳʝ ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ 

8.1 ɺʥʝʰʥʠʝ ʥʝ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʝ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʝ ʮʝʧʠ 

ʅʘʧʨʷʞʝʥʠʝ ʧʠʪʘʥʠʷ (X1): 

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ 24 ɺ DC (+20% / -15%) 
ʇʦʪʨʝʙʣʝʥʠʝ ʪʦʢʘ ʧʨʠ Uʥʦʤʠʥ  1,2 A ʤʘʢʩ 
ʄʘʢʩ. ʨʘʙʦʯʝʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ Uʤ  30 ɺ DC 
 
 
RS-422/-232 COM 1 (X2): 

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ RS-422: 5 ɺ DC   RS-232: Ñ12 ɺ DC 
ʄʘʢʩ. ʨʘʙʦʯʝʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ Uʤ  253 ɺ AC 
 
 
USB-1 (X5): 

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ 5 ɺ DC 
ʄʘʢʩ. ʨʘʙʦʯʝʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ Uʤ  253 ɺ AC 
 
 
USB-3 (X7): 

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ 5 ɺ DC 
ʄʘʢʩ. ʨʘʙʦʯʝʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ Uʤ  253 ɺ AC 
 
 
Ethernet ʄʝʜʥʳʡ ʢʘʙʝʣʴ (X11): 

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ 5 ɺ DC 
ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʘʷ ʤʦʱʥʦʩʪʴ 100 ʤɺʪ 
ʄʘʢʩ. ʨʘʙʦʯʝʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ Uʤ 30 ɺ DC 
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ɸʫʜʠʦ (X3): 

ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ 5 ɺ DC 
ʄʘʢʩ. ʨʘʙʦʯʝʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ Uʤ  253 ɺ AC 

 

8.2 ɺʥʝʰʥʠʡ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʡ ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʦʥʥʳʡ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ 

Ethernet ʆʧʪʦʚʦʣʦʢʥʦ (X10): 

 
ɼʣʠʥʘ ʚʦʣʥʳ 1350 ʥʤ 
ʄʦʱʥʦʩʪʴ ʠʟʣʫʯʝʥʠʷ Ò 35 ʤɺʪ 

 

8.3 ɺʥʝʰʥʠʝ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʝ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʝ ʮʝʧʠ 

 
USB-0 (X4): 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIC ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,9 ɺ  

Ii = - ʤA  lo = 2,18 A 

Pi = - ʤɺʪ  Po = 1,24 ɺʪ 

Ci = 0 ʄʂʌ  Co = 5,1 11 28 43 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 10 5 2 1 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
 
ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIɺ ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,9 ɺ  

Ii = - ʤA  lo = 2,18 A 

Pi = - ʤɺʪ  Po = 1,24 ɺʪ 

Ci = 0 ʄʂʌ  Co = 14 40 79 200 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 50 20 10 5 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
 
 

USB-2 (X6): 
ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIC ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,9 ɺ  

Ii = - ʤA  lo = 2,18 A 

Pi = - ʤɺʪ  Po = 1,24 ɺʪ 

Ci = 0 ʄʂʌ  Co = 5,1 11 28 43 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 10 5 2 1 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
 
ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIɺ ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,9 ɺ  

Ii = - ʤA  lo = 2,18 A 

Pi = - ʤɺʪ  Po = 1,24 ɺʪ 

Ci = 0 ʄʂʌ  Co = 14 40 79 200 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 50 20 10 5 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
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ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ RSi1 (X8) +Uint 1  
(ʮʝʧʴ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ, X8.0, ʧʨʠ ʧʝʨʝʤʳʯʢʝ ʩʦʛʣʘʩʥʦ X8.2): 

 

Uo = 10,4 ɺ 

lo = 220 ʤA 

Po = 2,29 ɺʪ 

Co = 0,08 ʄʂʌ 

Lo = 0,01 ʤɻʥ 
 

ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ RSi1 (X8) +U_ex1  
(ʮʝʧʴ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ, X8.2, ʧʨʠ ʧʝʨʝʤʳʯʢʝ X8.0): 

 

Ui = 12,4 ɺ 

Ii = 220 ʤA 

Pi = 2,29 ʤɺʪ 

Ci = 25 ʥʌ 

Li = 0 ʤɻʥ 
 

ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ RSi1 
(ʧʠʪʘʥʠʝ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ, X8.3-4): 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIC ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,36 ɺ 

Ii = - ʤA  lo = 220 ʤA 

Pi = - ɺʪ  Po = 1,18 ɺʪ 

Ci = 5,3 ʄʂʌ  Co = 40,7 59,7 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 2 1 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIɺ ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,36 ɺ 

Ii = - ʤA  lo = 220 ʤA 

Pi = - ɺʪ  Po = 1,18 ɺʪ 

Ci = 5,3 ʄʂʌ  Co = 70,7 124,7 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 20 10 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
 

ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʠʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ RSi1 ʠ RSi2 
(ʚʭʦʜʳ ʠ ʚʳʭʦʜʳ ʩʠʛʥʘʣʘ, X8.5-8): 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIC ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = 15 ɺ  Uo = 5,36 ɺ 

Ii = 500 ʤA  lo = 46 ʤA 

Pi = 2,5 ɺʪ  Po = 62 ʤɺʪ 

Ci = 0 ʤʢʌ  Co = 46 ʤʢʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 2 ʤʢɻʥ 
 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIɺ ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = 15 ɺ  Uo = 5,36 ɺ 

Ii = 500 ʤA  lo = 46 ʤA 

Pi = 2,5 ɺʪ  Po = 62 ʤɺʪ 

Ci = 0 ʤʢʌ  Co = 79 ʤʢʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 20 ʤɻʥ 
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ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ WCR1 (X8) 
(ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʷ ʧʠʪʘʥʠʷ, X8.1-2): 

 

Ui = 11,4 ɺ 

Ii = 200 ʤA 

Pi = 2,28 ɺʪ 

Ci = 25 ʥʌ 

Li = 0 ʤɻʥ 

 

ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʝʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ WCR1 
(ʧʠʪʘʥʠʝ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ, X8.3-4): 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIC ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,88 ɺ 

Ii = - ʤA  lo = 200 ʤA 

Pi = - ʤɺʪ  Po = 1,18 ɺʪ 

Ci = 5,3 ʄʂʌ  Co = 27,7 37,7 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 2 1 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
 
ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIɺ ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,88 ɺ 

Ii = - ʤA  lo = 200 ʤA 

Pi = - ʤɺʪ  Po = 1,18 ɺʪ 

Ci = 5,3 ʄʂʌ  Co = 55,7 94,7 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 20 10 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
 

ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʠʝ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ WCR1 ʠ WCR2 
(ʚʭʦʜʳ ʠ ʚʳʭʦʜʳ ʩʠʛʥʘʣʘ, X8.5-8): 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIC ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = 15 ɺ  Uo = 5,88 ɺ 

Ii = 500 ʤA  lo = 51 ʤA 

Pi = 2,5 ɺʪ  Po = 75 ʤɺʪ 

Ci = 0 ʄʂʌ  Co = 34 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 2 ʤʢɻʥ 

 
ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIɺ ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = 15 ɺ  Uo = 5,88 ɺ 

Ii = 500 ʤA  lo = 51 ʤA 

Pi = 2,5 ɺʪ  Po = 75 ʤɺʪ 

Ci = 0 ʄʂʌ  Co = 63 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 20 ʤʢɻʥ 
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PS2 ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ (X9): 
ʂʣʘʚʠʘʪʫʨʘ, ʤʳʰʴ, ʪʨʝʢʙʦʣ, ʢʦʥʪʘʢʪ ʜʞʦʡʩʪʠʢʘ 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIC ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,88 ɺ 

Ii = - ʤA  lo = 200 ʤA 

Pi = - ʤɺʪ  Po = 1,18 ɺʪ 

Ci = 17,6 ʄʂʌ  Co = 15,4 25,4 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 2 1 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 

 
ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʜʣʷ ʛʨʫʧʧʳ IIɺ ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʪ: 

Ui = - ɺ  Uo = 5,88 ɺ 

Ii = - ʤA  lo = 200 ʤA 

Pi = - ʤɺʪ  Po = 1,18 ɺʪ 

Ci = 17,6 ʄʂʌ  Co = 10,4 20,4 43,4 82,4 ʄʂʌ 

Li = 0 ʤɻʥ  Lo = 100 50 20 10 ʤʢɻʥ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʠʝ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦ ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʜʨʫʛ ʧʦʜ ʜʨʫʛʦʤ Co- ʠ Lo-
ʧʘʨ 
 
F  ɼʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʫʶ ʚʥʝʰʥʶʶ ʢʣʘʚʠʘʪʫʨʫ ʅɽʃʔɿʗ ʧʦʜʢʣʶʯʘʪʴ ʧʦʜ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝʤ ! 
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9 ʂʦʜ ʪʠʧʦʚʳʭ ʦʙʦʟʥʘʯʝʥʠʡ 

9.1 ʉʝʨʪʠʬʠʢʘʪ 

   ET-xx6-A-x-x 
 
 
 ɼʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʘʷ ʠʥʬʦʨʤʘʮʠʷ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, 
 HDn (ʞʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ, n = ʦʙʲʝʤ ʧʘʤʷʪʠ) 
 SR (ʜʠʩʧʣʝʡ ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʷʨʢʦʩʪʴʶ ʜʣʷ 
  ʯʪʝʥʠʷ ʧʨʠ ʩʦʣʥʝʯʥʦʤ ʩʚʝʪʝ) 
 ʧʨʦʯʘʷ ʠʥʬʦʨʤʘʮʠʷ 
 (ʥʝʨʝʣʝʚʘʥʪʥʘʷ ʜʣʷ Ex) 
 ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ Ethernet 
 Fx (ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʥʦ) 
 Tx (ʤʝʜʥʳʡ ʢʘʙʝʣʴ) 
 ʀʟʤʝʥʝʥʥʘʷ ʨʝʜʘʢʮʠʷ 3 ʜʣʷ  
 ʘʧʧʘʨʘʪʥʦʛʦ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ 
 ʉʝʤʝʡʩʪʚʦ (ʟʘʬʠʢʩʠʨʦʚʘʥʦ ʥʘ 6) 
 ʈʘʟʤʝʨ (ʜʠʩʧʣʝʷ) 
 0 =  ʜʠʩʧʣʝʡ 26 ʩʤ/10,4" 
 1 =  ʜʠʩʧʣʝʡ 26 ʩʤ/10,4" 

 3 =  ʜʠʩʧʣʝʡ 38 ʩʤ/15" 

 5 =  ʜʠʩʧʣʝʡ 48 ʩʤ/19" 
 ɺʘʨʠʘʥʪ 
 3 =  Eagle 

 4 =  Open HMI 
 5 =  Remote HMI 

 ʇʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʣʷ ɿʦʥ 1 ʠ 21 
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9.2 ɺʘʨʠʘʥʪʳ ʟʘʢʘʟʘ 

9.2.1 ET-3x6-A (Eagle) 

   ET-xxx-A-aa-bb-cc 
 
 
   
  ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʠʡ ʤʦʜʫʣʴ 
  ɺʘʨʠʘʥʪ ʜʠʩʧʣʝʷ 
  ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ Ethernet 
  306 / 316 / 336 
 
ɺʘʨʠʘʥʪʳ ʟʘʢʘʟʘ: 

ʈʘʩʧʦʣʦʞʝʥʠʝ ʢʦʜʦʚ 
ʦʙʦʟʥʘʯʝʥʠʡ ʜʣʷ ʟʘʢʘʟʘ 

ʇʦʷʩʥʝʥʠʝ 

 ɺʘʨʠʘʥʪ ʩ 

ET-3x6-A-Fx-bb-cc ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʦʥʥʳʤ Ethernet ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ 100BaseFx 
(Ex op is) 

ET-3x6-A-Tx-bb-cc Ethernet ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ ʩ ʤʝʜʥʳʤ ʢʘʙʝʣʝʤ 
10/100BaseTx (Ex-e) 

ET-3x6-A-aa-TFT-cc TFT ʜʠʩʧʣʝʝʤ (ʩʪʘʥʜʘʨʪ) 

ET-3x6-A-aa-SR-cc ʜʠʩʧʣʝʡ ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʷʨʢʦʩʪʴʶ ʜʣʷ ʯʪʝʥʠʷ ʧʨʠ 
ʩʦʣʥʝʯʥʦʤ ʩʚʝʪʝ 1000 ʢʜ/ʤĮ (ʪʦʣʴʢʦ ET-336-A) 

ET-3x6-A-aa-bb-RSi1 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ RS-232, 

ʧʠʪʘʥʠʝ ʧʨʦʠʩʭʦʜʠʪ ʯʝʨʝʟ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

ET-3x6-A-aa-bb-RSi2 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ RS-232, 

ʩ ʚʥʝʰʥʠʤ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 

ET-3x6-A-aa-bb-WCR1 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ Wiegand, 

ʩ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʯʝʨʝʟ SV 9143/10-114-200-xx 

ET-3x6-A-aa-bb-WCR2 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ Wiegand, 

ʩ ʚʥʝʰʥʠʤ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 
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9.2.2 ET-4x6-A (Open HMI) 

   ET-xxx-A-aa-Rx-bb-cc-dd-ee 
 
 
 
  ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʠʡ ʤʦʜʫʣʴ 
  ʇʝʨʝʜʥʷʷ ʧʘʥʝʣʴ 
  ʇʘʤʷʪʴ ʜʘʥʥʳʭ 
  ɺʘʨʠʘʥʪ ʜʠʩʧʣʝʷ 
  ʆʧʝʨʘʪʠʚʥʘʷ ʧʘʤʷʪʴ 
  ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ Ethernet 
  406 / 416 / 436 / 456 
 
ɺʘʨʠʘʥʪʳ ʟʘʢʘʟʘ: 

ʈʘʩʧʦʣʦʞʝʥʠʝ ʢʦʜʦʚ 
ʦʙʦʟʥʘʯʝʥʠʡ ʜʣʷ ʟʘʢʘʟʘ 

ʇʦʷʩʥʝʥʠʝ 

 ɺʘʨʠʘʥʪ ʩ 

ET-4x6-A-Fx-Rx-bb-cc-dd-ee ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʦʥʥʳʤ Ethernet ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ 100BaseFx 
(Ex op is) 

ET-4x6-A-Tx-Rx-bb-cc-dd-ee Ethernet ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ ʩ ʤʝʜʥʳʤ ʢʘʙʝʣʝʤ 
10/100BaseTx (Ex-e) 

ET-4x6-A-aa-R1-bb-cc-dd-ee ʦʧʝʨʘʪʠʚʥʦʡ ʧʘʤʷʪʴʶ 1 ɻɹ 

ET-4x6-A-aa-R2-bb-cc-dd-ee ʦʧʝʨʘʪʠʚʥʦʡ ʧʘʤʷʪʴʶ 2 ɻɹ 

ET-4x6-A-aa-Rx-TFT-bb-cc-dd-ee TFT ʜʠʩʧʣʝʡ (ʩʪʘʥʜʘʨʪ) 

ET-4x6-A-aa-Rx-SR-bb-cc-dd-ee ʜʠʩʧʣʝʝʤ ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʷʨʢʦʩʪʴʶ ʜʣʷ ʯʪʝʥʠʷ ʧʨʠ 
ʩʦʣʥʝʯʥʦʤ ʩʚʝʪʝ 1000 ʢʜ/ʤĮ (ʪʦʣʴʢʦ ET-436-A) 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-4GB-dd-ee ʟʘʧʦʤʠʥʘʶʱʠʤ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦʤ Solid State 4 ɻɹ 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-16GB-dd-ee ʟʘʧʦʤʠʥʘʶʱʠʤ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦʤ Solid State 16 ɻɹ 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-100GB-dd-ee (ʚʥʝʰʥʠʤ) ʞʝʩʪʢʠʤ ʜʠʩʢʦʤ 100 ɻɹ 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-cc-PES-ee ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʧʘʥʝʣʴʶ ʠʟ ʧʦʣʠʵʬʠʨʘ 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-cc-VA-ee ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʧʘʥʝʣʴʶ ʠʟ ʥʝʨʞʘʚʝʶʱʝʡ ʩʪʘʣʠ 
(ʪʦʣʴʢʦ ET-436-A), ʅɽ SR ʚʘʨʠʘʥʪ 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-cc-dd-RSi1 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ RS-232, 

ʧʠʪʘʥʠʝ ʧʨʦʠʩʭʦʜʠʪ ʯʝʨʝʟ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-cc-dd-RSi2 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ RS-232, 

ʩ ʚʥʝʰʥʠʤ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-cc-dd-WCR1 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ Wiegand, 

ʩ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʯʝʨʝʟ SV 9143/10-114-200-xx 

ET-4x6-A-aa-Rx-bb-cc-dd-WCR2 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ Wiegand, 

ʩ ʚʥʝʰʥʠʤ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 
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9.2.3 ET-5x6-A (Remote HMI) 

   ET-xxx-A-aa-bb-cc-dd 
 
 
  ʉʯʠʪʳʚʘʶʱʠʡ ʤʦʜʫʣʴ 
  ʇʝʨʝʜʥʷʷ ʧʘʥʝʣʴ 
  ɺʘʨʠʘʥʪ ʜʠʩʧʣʝʷ 
  ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ Ethernet 
  536 / 556 
 
ɺʘʨʠʘʥʪʳ ʟʘʢʘʟʘ: 

ɺʘʨʠʘʥʪ ʇʦʷʩʥʝʥʠʝ 

 ɺʘʨʠʘʥʪ ʩ 

ET-5x6-A-Fx-bb-cc-dd ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʦʥʥʳʤ Ethernet ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ 100BaseFx 
(Ex op is) 

ET-5x6-A-Tx-bb-cc-dd Ethernet ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ ʩ ʤʝʜʥʳʤ ʢʘʙʝʣʝʤ 
10/100BaseTx (Ex-e) 

ET-5x6-A-aa-TFT-cc-dd TFT ʜʠʩʧʣʝʡ (ʩʪʘʥʜʘʨʪ) 

ET-5x6-A-aa-SR-cc-dd ʜʠʩʧʣʝʝʤ ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʷʨʢʦʩʪʴʶ ʜʣʷ ʯʪʝʥʠʷ ʧʨʠ 
ʩʦʣʥʝʯʥʦʤ ʩʚʝʪʝ 1000 ʢʜ/ʤĮ (ʪʦʣʴʢʦ ET-536-A) 

ET-5x6-A-aa-bb-PES-dd ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʧʘʥʝʣʴʶ ʠʟ ʧʦʣʠʵʬʠʨʘ 

ET-5x6-A-aa-bb-VA-dd ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʧʘʥʝʣʴʶ ʠʟ ʥʝʨʞʘʚʝʶʱʝʡ ʩʪʘʣʠ 
(ʪʦʣʴʢʦ ET-536-A), ʅɽ SR ʚʘʨʠʘʥʪ 

ET-5x6-A-aa-bb-cc-RSi1 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ RS-232, 

ʧʠʪʘʥʠʝ ʧʨʦʠʩʭʦʜʠʪ ʯʝʨʝʟ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

ET-5x6-A-aa-bb-cc-RSi2 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ RS-232, 

ʩ ʚʥʝʰʥʠʤ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 

ET-5x6-A-aa-bb-cc-WCR1 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ Wiegand, 

ʩ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʯʝʨʝʟ SV 9143/10-114-200-xx 

ET-5x6-A-aa-bb-cc-WCR2 ʩʤʝʥʥʳʤ ʤʦʜʫʣʝʤ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ Wiegand, 

ʩ ʚʥʝʰʥʠʤ ʧʠʪʘʥʠʝʤ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 
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10 ʋʢʘʟʘʥʠʷ ʧʦ ʪʝʭʥʠʢʝ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ 

ɺ ʵʪʦʤ ʨʘʟʜʝʣʝ ʦʧʠʩʘʥʳ ʚʘʞʥʝʡʰʠʝ ʤʝʨʦʧʨʠʷʪʠʷ ʧʦ ʪʝʭʥʠʢʝ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ. ʆʥʠ 
ʜʦʧʦʣʥʷʶʪ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʠʝ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʷ, ʩ ʢʦʪʦʨʳʤʠ ʜʦʣʞʝʥ ʙʳʪʴ ʦʟʥʘʢʦʤʣʝʥ 
ʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʳʡ ʧʝʨʩʦʥʘʣ. 
ʇʨʠ ʧʨʦʚʝʜʝʥʠʠ ʨʘʙʦʪ ʚʦ ʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʳʭ ʫʯʘʩʪʢʘʭ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ ʧʝʨʩʦʥʘʣʘ ʠ ʫʩʪʘʥʦʚʦʢ 
ʟʘʚʠʩʠʪ ʦʪ ʩʦʙʣʶʜʝʥʠʷ ʚʩʝʭ ʚʘʞʥʳʭ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʡ ʧʦ ʪʝʭʥʠʢʝ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ. ʇʦʵʪʦʤʫ 
ʧʝʨʩʦʥʘʣ, ʚʳʧʦʣʥʷʶʱʠʡ ʤʦʥʪʘʞ ʠ ʪʝʭʦʙʩʣʫʞʠʚʘʥʠʝ, ʥʝʩʝʪ ʦʩʦʙʫʶ ʦʪʚʝʪʩʪʚʝʥʥʦʩʪʴ. 
ʋʩʣʦʚʠʝʤ ʵʪʦʛʦ ʷʚʣʷʝʪʩʷ ʪʦʯʥʦʝ ʟʥʘʥʠʝ ʜʝʡʩʪʚʫʶʱʠʭ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʡ ʠ ʧʨʘʚʠʣ. 
 

10.1 ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ ʠ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ 

ʇʨʠ ʫʩʪʘʥʦʚʢʝ ʠ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʩʣʝʜʫʶʱʝʝ: 

 ɼʝʡʩʪʚʫʶʪ ʥʘʮʠʦʥʘʣʴʥʳʝ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʷ ʧʦ ʤʦʥʪʘʞʫ ʠ ʥʘʣʘʜʢʝ (ʥʘʧʨʠʤʝʨ,  
EN/IEC 60079-14). 

 ʇʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʚʚʝʜʝʥ ʚ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʶ ʪʦʣʴʢʦ ʚ ʟʘʢʨʳʪʦʤ 
ʩʦʩʪʦʷʥʠʠ. 

 ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʫʩʪʘʥʦʚʢʘ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʚ ɿʦʥʘʭ 1, 2, 21 ʠʣʠ 22. 

 ʇʨʦʚʝʜʝʥʠʝ ʵʣʝʢʪʨʦʤʦʥʪʘʞʘ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʭ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʭ ʮʝʧʝʡ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʚʳʧʦʣʥʷʪʴ ʚ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʠʠ ʩ ʜʝʡʩʪʚʫʶʱʠʤʠ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʷʤʠ ʧʦ ʫʩʪʘʥʦʚʢʝ. 

 ʇʨʠ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʠ ʚ ɿʦʥʘʭ 1, 2, 21 ʠ 22 ʢ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʤ ʚʭʦʜʥʳʤ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʤ 
ʮʝʧʷʤ ʤʦʛʫʪ ʧʦʜʢʣʶʯʘʪʴʩʷ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʝ ʧʨʠʙʦʨʳ ʢʘʪʝʛʦʨʠʡ 2G, 3G, 2D ʠ 3D. 

 ɽʩʣʠ ʧʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʨʠʤʝʥʷʶʪʩʷ ʚ ʧʳʣʝʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʳʭ ʠ ʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʳʭ 
ʟʦʥʘʭ, ʪʦ ʜʣʷ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʭ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʭ ʮʝʧʝʡ ʜʝʡʩʪʚʫʶʪ ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ 
ʟʥʘʯʝʥʠʷ, ʢʦʪʦʨʳʝ ʦʧʨʝʜʝʣʷʶʪʩʷ ʠʟ ʛʨʫʧʧʳ IIB. 

 ʇʨʠ ʦʙʲʝʜʠʥʝʥʠʠ ʥʝʩʢʦʣʴʢʠʭ ʘʢʪʠʚʥʳʭ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ ʚ ʦʜʥʦʡ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ 
ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʦʡ ʮʝʧʠ ʜʘʥʥʳʝ ʧʦ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ ʤʦʛʫʪ ʦʪʣʠʯʘʪʴʩʷ. ʕʪʦ ʤʦʞʝʪ ʥʝʛʘʪʠʚʥʦ 
ʩʢʘʟʘʪʴʩʷ ʥʘ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ ! 

 ɼʘʥʥʳʝ ʧʦ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʥʳʭ(ʦʛʦ) ʧʦʣʝʚʳʭ(ʦʛʦ) ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ(ʘ) ʜʦʣʞʥʳ 
ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʦʚʘʪʴ ʜʘʥʥʳʤ, ʧʨʠʚʝʜʝʥʥʳʤ ʚ ʪʝʭʥʠʯʝʩʢʦʤ ʧʘʩʧʦʨʪʝ ʠʣʠ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʝ 
ʠʩʧʳʪʘʥʠʡ ʧʨʦʪʦʪʠʧʘ. 

 ʇʨʠ ʤʦʥʪʘʞʝ ʠ ʚʦ ʚʨʝʤʷ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʠʩʢʣʶʯʠʪʴ 
ʥʘʣʠʯʠʝ ʥʘ ʧʦʚʝʨʭʥʦʩʪʠ ʵʣʝʢʪʨʦʩʪʘʪʠʯʝʩʢʠʭ ʤʝʭʘʥʠʟʤʦʚ ʟʘʨʷʜʢʠ ʩʠʣʴʥʝʝ ʯʝʤ 
ʨʫʯʥʦʝ ʪʨʝʥʠʝ. 

 ʇʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʦʣʞʝʥ ʥʘʭʦʜʠʪʴʩʷ ʚ ʦʙʝʩʪʦʯʝʥʥʦʤ ʩʦʩʪʦʷʥʠʠ ʤʠʥʠʤʫʤ  
1 ʤʠʥʫʪʫ, ʧʨʝʞʜʝ ʯʝʤ ʦʥ ʙʫʜʝʪ ʦʪʢʨʳʪ. 

 ʇʝʨʝʜ ʦʪʢʨʳʪʠʝʤ ʢʨʳʰʢʠ ʢʦʨʧʫʩʘ ʩʣʝʜʠʪʴ ʟʘ ʪʝʤ, ʯʪʦʙʳ ʚʩʝ ʥʝʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʝ 
ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʝ ʮʝʧʠ ʙʳʣʠ ʦʪʢʣʶʯʝʥʳ. ɺʦʟʤʦʞʥʦ ʥʘʣʠʯʠʝ ʢʦʥʪʘʢʪʘ ʩ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʤʠ 
ʮʝʧʷʤʠ ʠʟ ʨʘʟʥʳʭ ʠʩʪʦʯʥʠʢʦʚ !  
ɼʣʷ ʵʪʦʛʦ ʧʨʦʩʣʝʜʠʪʴ ʪʘʢʞʝ ʟʘ ʪʝʤ, ʯʪʦʙʳ ʙʳʣʠ ʦʪʢʣʶʯʝʥʳ ʦʪʥʦʩʷʱʠʝʩʷ ʢ ʥʠʤ 
ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ (ʥʘʧʨʠʤʝʨ, SK-KJ1710) ! 

 ʇʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʠ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʥʳʝ ʧʨʠʙʦʨʳ ʜʦʣʞʥʳ ʙʳʪʴ ʚʢʣʶʯʝʥʳ ʚ ʦʜʥʫ ʠ ʪʫ ʞʝ 
ʩʠʩʪʝʤʫ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ (ʩʤʦʪʨʠ ʇʨʠʤʝʨ ʤʦʥʪʘʞʘ ʚ ʩʧʨʘʚʦʯʥʠʢʝ 
ʘʧʧʘʨʘʪʥʦʛʦ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʷ). ɺ ʢʘʯʝʩʪʚʝ ʘʣʴʪʝʨʥʘʪʠʚʳ ʚʦʟʤʦʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʪʦʣʴʢʦ 
ʧʨʠʙʦʨʦʚ, ʥʘʜʝʞʥʦ ʠʟʦʣʠʨʦʚʘʥʥʳʭ ʦʪ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʘ ʟʝʤʣʠ. 
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 ʅʘʮʠʦʥʘʣʴʥʳʝ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʷ ʧʦ ʪʝʭʥʠʢʝ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ ʠ ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʧʦ 
ʧʨʝʜʫʧʨʝʞʜʝʥʠʶ ʥʝʩʯʘʩʪʥʳʭ ʩʣʫʯʘʝʚ. 

 ʆʙʱʝʧʨʠʟʥʘʥʥʳʝ ʧʨʘʚʠʣʘ ʪʝʭʥʠʢʠ. 

 ʋʢʘʟʘʥʠʷ ʧʦ ʪʝʭʥʠʢʝ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ, ʧʨʠʚʝʜʝʥʥʳʝ ʚ ʜʘʥʥʦʡ ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʧʦ 
ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ. 

 ʇʦʚʨʝʞʜʝʥʠʷ ʤʦʛʫʪ ʦʪʤʝʥʠʪʴ ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʪʫ ! 

ʀʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʪʦʣʴʢʦ ʧʦ ʥʘʟʥʘʯʝʥʠʶ (ʩʤʦʪʨʠ "ʌʫʥʢʮʠʷ ʧʨʠʙʦʨʦʚ"). 
ɺ ʩʣʫʯʘʝ ʥʝʧʨʘʚʠʣʴʥʦʛʦ ʠʣʠ ʥʝʮʝʣʝʚʦʛʦ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʷ, ʘ ʪʘʢʞʝ ʧʨʠ ʥʝʩʦʙʣʶʜʝʥʠʠ 
ʫʢʘʟʘʥʠʡ, ʧʨʠʚʝʜʝʥʥʳʭ ʚ ʜʘʥʥʦʡ ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʧʦ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ, ʧʨʝʜʦʩʪʘʚʣʷʝʤʘʷ ʥʘʤʠ 
ʛʘʨʘʥʪʠʷ ʪʝʨʷʝʪ ʩʚʦʶ ʩʠʣʫ. 
ʄʦʜʠʬʠʢʘʮʠʠ ʠ ʠʟʤʝʥʝʥʠʷ ʧʨʠʙʦʨʘ, ʥʝʛʘʪʠʚʥʦ ʚʣʠʷʶʱʠʝ ʥʘ ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʪʫ, ʟʘʧʨʝʱʝʥʳ ! 
ʇʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʨʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʠ ʵʢʩʧʣʫʘʪʠʨʦʚʘʪʴ ʪʦʣʴʢʦ ʚ 
ʥʝʧʦʚʨʝʞʜʝʥʥʦʤ ʩʦʩʪʦʷʥʠʠ ! 
 

10.2 ʇʨʝʜʫʧʨʝʜʠʪʝʣʴʥʦʝ ʫʢʘʟʘʥʠʝ 

 
 
 
 
 
 

10.3 ʆʩʦʙʳʝ ʫʩʣʦʚʠʷ 

 ʇʝʨʝʜʥʠʝ ʯʘʩʪʠ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʦʩʥʘʱʝʥʥʳʝ ʜʠʩʧʣʝʝʤ ʩ ʚʳʩʦʢʦʡ ʷʨʢʦʩʪʴʶ 
ʜʣʷ ʯʪʝʥʠʷ ʧʨʠ ʩʦʣʥʝʯʥʦʤ ʩʚʝʪʝ (Sunlight readable), ʢʦʪʦʨʳʝ ʤʦʞʥʦ ʨʘʩʧʦʟʥʘʪʴ ʧʦ 
ʤʘʨʢʠʨʦʚʢʝ "SR" ʚ ʢʦʜʝ ʪʠʧʦʚʳʭ ʦʙʦʟʥʘʯʝʥʠʡ, ʤʦʞʥʦ ʦʯʠʱʘʪʴ ʪʦʣʴʢʦ ʧʨʠ ʧʦʤʦʱʠ 
ʚʣʘʞʥʦʡ ʪʢʘʥʠ! 

  

ɺʥʠʤʘʥʠʝ: 
ʕʪʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʢʣʘʩʩʘ ɸ. ɺ ʞʠʣʦʡ ʟʦʥʝ ʦʥʦ ʤʦʞʝʪ ʩʪʘʪʴ ʧʨʠʯʠʥʦʡ ʨʘʜʠʦʧʦʤʝʭ, ʚ ʪʘʢʦʤ 
ʩʣʫʯʘʝ ʦʪ ʧʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʷ ʤʦʞʥʦ ʪʨʝʙʦʚʘʪʴ ʧʨʠʥʷʪʠʷ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʠʭ ʤʝʨ ʠ ʦʧʣʘʪʳ 
ʨʘʩʭʦʜʦʚ. 
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11 ʄʦʥʪʘʞ 

11.1 ʆʙʱʠʝ ʩʚʝʜʝʥʠʷ 

ɼʣʷ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʭ ʫʩʪʘʥʦʚʦʢ ʩʣʝʜʫʝʪ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʠʝ ʠʥʩʪʨʫʢʮʠʠ ʧʦ 
ʫʩʪʘʥʦʚʢʝ ʠ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ (ʥʘʧʨʠʤʝʨ, RL 1999/92/ɽʉ, RL94/9ɽʉ ʠ IEC/EN 60079-14). 
 
ʇʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʴ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʦʡ ʫʩʪʘʥʦʚʢʠ ʚʦ ʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʦʤ ʦʢʨʫʞʝʥʠʠ ʦʙʷʟʘʥ ʩʦʜʝʨʞʘʪʴ 
ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʝ ʚ ʥʘʜʣʝʞʘʱʝʤ ʩʦʩʪʦʷʥʠʠ, ʵʢʩʧʣʫʘʪʠʨʦʚʘʪʴ ʝʛʦ ʥʘʜʣʝʞʘʱʠʤ ʦʙʨʘʟʦʤ, 
ʢʦʥʪʨʦʣʠʨʦʚʘʪʴ, ʘ ʪʘʢʞʝ ʧʨʦʚʦʜʠʪʴ ʨʘʙʦʪʳ ʧʦ ʦʙʩʣʫʞʠʚʘʥʠʶ ʠ ʨʝʤʦʥʪʫ. 
 

11.2 ET-xx6-A 

 ʅʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʩʝʨʪʠʬʠʢʘʪʳ ʠʩʧʳʪʘʥʠʡ ʧʨʦʪʦʪʠʧʘ. ʆʩʦʙʝʥʥʦ ʚʘʞʥʦ 
ʩʦʙʣʶʜʝʥʠʝ ʧʨʠ ʠʟʚʝʩʪʥʳʭ ʫʩʣʦʚʠʷʭ ʩʦʜʝʨʞʘʱʠʭʩʷ ʚ ʥʠʭ "ʆʩʦʙʳʭ ʫʩʣʦʚʠʡ" ʠ 
ʜʦʧʫʩʪʠʤʳʭ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʭ ʟʥʘʯʝʥʠʡ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ. 

 ʅʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʝʜʠʥʠʪʴ ʢʦʥʪʘʢʪ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʥʘ 
ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʪʦʨʦʥʝ ʢʦʨʧʫʩʘ ʩ ʧʨʦʚʦʜʥʠʢʦʤ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʚʦ 
ʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʳʭ ʟʦʥʘʭ. ʂʘʙʝʣʴ ʟʘʟʝʤʣʝʥʠʷ ʜʦʣʞʝʥ ʠʤʝʪʴ ʢʘʢ ʤʠʥʠʤʫʤ 4 mmĮ ʠ ʙʳʪʴ 
ʦʩʥʘʱʝʥʥʳʤ ʢʘʙʝʣʴʥʳʤ ʥʘʢʦʥʝʯʥʠʢʦʤ. ɺʦ ʠʟʙʝʞʘʥʠʝ ʧʦʜʘʯʠ ʫʨʘʚʥʠʪʝʣʴʥʳʭ ʪʦʢʦʚ 
ʥʘ ʩʠʩʪʝʤʫ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʦʙʝʩʧʝʯʠʪʴ ʥʘʜʝʞʥʦʝ ʠʟʦʣʠʨʦʚʘʥʠʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʥʳʭ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʦʪ ʟʝʤʣʠ ʠʣʠ ʦʪ ʜʨʫʛʠʭ 
ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʥʳʭ ʚ ʪʦʡ ʞʝ ʩʠʩʪʝʤʝ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ. 

 ʂʦʥʪʘʢʪ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʥʘ ʦʙʨʘʪʥʦʡ ʩʪʦʨʦʥʝ 
ʢʦʨʧʫʩʘ ʚʥʫʪʨʝʥʥʝ ʩʦʝʜʠʥʝʥ ʩ ʣʠʥʠʝʡ ʧʠʪʘʥʠʷ GND (ʍ1 ʚʳʚʦʜʳ 3 ʠ 4). 

 ɺ ʢʦʤʤʫʪʘʮʠʦʥʥʦʡ ʢʦʨʦʙʢʝ ʢʦʨʧʫʩʘ ʚʦʟʤʦʞʝʥ ʤʦʥʪʘʞ ʧʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʭ ʢʣʝʤʤ 
(X12). ʆʥʠ ʩʣʫʞʘʪ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʜʣʷ ʚʪʦʨʠʯʥʦʛʦ ʨʘʩʧʨʝʜʝʣʝʥʠʷ ʣʠʥʠʡ ʧʠʪʘʥʠʷ ʠ 
ʩʠʛʥʘʣʴʥʳʭ ʰʠʥ ʧʨʠʙʦʨʘ, ʢʦʪʦʨʳʡ ʚʩʪʨʦʝʥ ʚ ʦʪʜʝʣʴʥʦʤ ʢʦʨʧʫʩʝ ʠ ʩʦʝʜʠʥʝʥ 
ʧʨʦʚʦʜʢʦʡ ʩ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘʤʠ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ. ʄʦʥʪʘʞ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʩʷ ʚ ʧʨʦʮʝʩʩʝ 
ʠʟʛʦʪʦʚʣʝʥʠʷ ʧʨʠʙʦʨʘ. ʅʝ ʧʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥʦ, ʯʪʦʙʳ ʟʘʢʘʟʯʠʢʠ ʩʘʤʦʩʪʦʷʪʝʣʴʥʦ 
ʧʨʦʚʦʜʠʣʠ ʤʦʥʪʘʞ ʧʦʩʪʘʚʣʝʥʥʳʭ ʧʨʠʙʦʨʦʚ. 

 ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʤʦʛʫʪ ʚʩʪʨʘʠʚʘʪʴʩʷ ʠ ʵʢʩʧʣʫʘʪʠʨʦʚʘʪʴʩʷ ʚ ʣʶʙʦʤ ʧʦʣʦʞʝʥʠʠ. 
ʇʨʠ ʵʪʦʤ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʣʝʜʠʪʴ ʟʘ ʜʦʩʪʘʪʦʯʥʦʡ ʚʝʥʪʠʣʷʮʠʝʡ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʜʣʷ ʪʦʛʦ, 
ʯʪʦʙʳ ʦʩʪʘʚʘʪʴʩʷ ʚ ʜʠʘʧʘʟʦʥʝ ʨʘʙʦʯʠʭ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨ. 

 ʄʝʞʜʫ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʤʠ ʠ ʥʝʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʤʠ ʧʨʦʚʦʜʷʱʠʤʠ ʨʘʟʲʝʤʘʤʠ ʧʨʠ 
ʤʦʥʪʘʞʝ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʨʘʩʩʪʦʷʥʠʝ ʜʦ ʥʠʪʠ ʥʘʢʘʣʘ, ʩʦʩʪʘʚʣʷʶʱʝʝ 
ʤʠʥʠʤʫʤ 50 ʤʤ. 

 ʇʨʠ ʦʙʲʝʜʠʥʝʥʠʠ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʩ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʤʠ ʮʝʧʷʤʠ, ʦʪʥʦʩʷʱʝʛʦʩʷ 
ʢ ʥʠʤ ʦʙʦʨʫʜʦʚʘʥʠʷ, ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʠʝ ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ 
ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʧʦʣʝʚʦʛʦ ʧʨʠʙʦʨʘ ʠ ʦʪʥʦʩʷʱʝʛʦʩʷ ʢ ʥʝʤʫ ʧʨʠʙʦʨʘ ʦʪʥʦʩʠʪʝʣʴʥʦ 
ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʪʳ (ʉʚʠʜʝʪʝʣʴʩʪʚʦ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ). 

 ʇʝʨʝʜʥʷʷ ʯʘʩʪʴ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʦʣʞʥʘ ʙʳʪʴ ʟʘʱʠʱʝʥʘ ʦʪ ʧʨʦʜʦʣʞʠʪʝʣʴʥʦʛʦ 
ʋʌ ʠʟʣʫʯʝʥʠʷ ʧʨʠ ʧʦʤʦʱʠ ʥʘʚʝʩʘ ʦʪ ʩʦʣʥʮʘ. ʕʪʦ ʫʚʝʣʠʯʠʚʘʝʪ ʩʨʦʢ ʩʣʫʞʙʳ ʧʣʝʥʢʠ, 
ʥʘʭʦʜʷʱʝʡʩʷ ʚ ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʯʘʩʪʠ. ʇʨʠ ʵʪʦʤ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʦʙʷʟʘʪʝʣʴʥʦ ʩʣʝʜʠʪʴ ʟʘ ʪʝʤ, 
ʯʪʦʙʳ ʜʘʥʥʘʷ ʟʘʱʠʪʘ ʅɽ ʩʣʠʰʢʦʤ ʧʣʦʪʥʦ ʧʨʠʣʝʛʘʣʘ ʢ ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʧʘʥʝʣʠ. ʉʣʝʜʫʝʪ 
ʦʙʝʩʧʝʯʠʪʴ ʜʦʩʪʘʪʦʯʥʳʡ ʚʦʟʜʫʭʦʦʙʤʝʥ (ʮʠʨʢʫʣʷʮʠʶ) ʥʘʜ ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʧʘʥʝʣʴʶ ! 

 ʈʘʟʨʝʰʝʥʘ ʊʆʃʔʂʆ ʂʈɸʊʂʆʉʈʆʏʅɸʗ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʷ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ  
ET-4x6-A ʠ ET-5x6-A ʧʨʠ + 55ÁC. 
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11.3 ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʚ 

ɺʦʟʤʦʞʥʦʩʪʠ ʫʩʪʘʥʦʚʢʠ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʛʦ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʷ ʥʘ ʧʨʠʙʦʨʘʭ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ 
USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʚ: 
 
11.3.1 ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʛʦ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʷ ʩ ʧʦʤʦʱʴʶ ʢʘʨʪ ʧʘʤʷʪʠ USB 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʪʦʣʴʢʦ ʢʘʨʪʳ ʧʘʤʷʪʠ USB, ʜʦʧʫʱʝʥʥʳʝ ʬʠʨʤʦʡ R. STAHL 
HMI Systems GmbH. ɼʘʥʥʳʝ ʢʘʨʪʳ ʧʘʤʷʪʠ USB, ʢʘʢ ʧʨʘʚʠʣʦ, ʚ ʜʘʣʴʥʝʡʰʝʤ 
ʦʙʦʟʥʘʯʘʶʪʩʷ ʬʠʨʤʦʡ R. STAHL HMI Systems GmbH ʢʘʢ USB(i)-Drives. ʊʦʣʴʢʦ 
ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ ʵʪʠʭ USB(i)-Drives ʨʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʢʦʧʠʨʦʚʘʪʴ ʜʘʥʥʳʝ ʥʘ ʧʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
ʠ ʫʩʪʘʥʘʚʣʠʚʘʪʴ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʝ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝ. 

 ɺʦ ʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʦʡ ʟʦʥʝ ʨʘʟʨʝʰʝʥʦ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʝ ʪʦʣʴʢʦ ʢʘʨʪ ʧʘʤʷʪʠ USB ʬʠʨʤʳ R. 
STAHL HMI Systems GmbH, ʩʝʨʪʠʬʠʮʠʨʦʚʘʥʥʳʭ ʩʦʛʣʘʩʥʦ Ex-i. 

 ʈʘʟʨʝʰʝʥʥʘʷ ʢʘʨʪʘ ʧʘʤʷʪʠ ʥʝ-ɽʭ ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʘ ʚ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ ʟʦʥʝ ʠ ʢ 
USB Ex-i ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʫ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʝʩʣʠ ʦʥʘ ʙʳʣʘ ʧʨʝʜʚʘʨʠʪʝʣʴʥʦ 
ʧʨʦʪʝʩʪʠʨʦʚʘʥʘ ʥʘ ʣʶʙʦʤ ʇʂ. 

 ʂʘʨʪʳ ʧʘʤʷʪʠ USB (USB(i)-Drives) ʬʠʨʤʳ R. STAHL HMI Systems GmbH ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ 
ʪʘʢʞʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʳ ʢ ʥʝʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʤ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘʤ ʠ ʧʨʠ ʧʦʜʦʙʥʦʤ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʠ 
ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʠ ʜʘʣʝʝ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʥʳ ʥʘ ʧʨʠʙʦʨʘʭ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʩʝʨʠʠ ET-xx6-A. 

 
ʇʨʠʤʝʥʝʥʠʝ ʥʝʦʜʦʙʨʝʥʥʳʭ ʬʠʨʤʦʡ R. STAHL HMI Systems GmbH ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʥʘ USB Ex-i 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘʭ ʤʦʞʝʪ ʧʨʠʚʝʩʪʠ ʢ ʧʦʚʨʝʞʜʝʥʠʶ ʟʘʱʠʪʥʳʭ ʢʦʤʧʦʥʝʥʪʦʚ ʠ ʥʘʨʫʰʝʥʠʶ 
ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʚ. 
ɺ ʪʘʢʦʤ ʩʣʫʯʘʝ ʬʠʨʤʘ R. STAHL HMI Systems GmbH ʥʝ ʛʘʨʘʥʪʠʨʫʝʪ ʜʘʣʴʥʝʡʰʝʝ 
ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ ! 
 
11.3.2 ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʛʦ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʷ ʩ ʧʦʤʦʱʴʶ ʚʥʝʰʥʠʭ USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ 

F ʅʝ ʜʝʡʩʪʚʠʪʝʣʴʥʦ ʜʣʷ ET-5x6-A 
 
ɺʦʟʤʦʞʥʘ ʫʩʪʘʥʦʚʢʘ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʛʦ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʷ ʩ ʧʦʤʦʱʴʶ ʣʶʙʳʭ ʚʥʝʰʥʠʭ USB-
ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ ʧʨʠ ʩʣʝʜʫʶʱʠʭ ʫʩʣʦʚʠʷʭ: 

 ʋʩʪʘʥʦʚʢʘ ʦʩʫʱʝʩʪʚʣʷʝʪʩʷ ʚ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ ʟʦʥʝ 

 USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʜʦʣʞʥʳ ʙʳʪʴ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʳ ʩ ʧʦʤʦʱʴʶ ʩʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʦʛʦ ʢʘʙʝʣʷ VB-
USB-INST1 ʢ Ex-e USB ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘʤ USB1 ʠʣʠ USB3 (ʍ5 ʠʣʠ ʍ7). 

 

 
 

ʉʭʝʤʘ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʡ ʩ VB-USB-INST1 
(ʞʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ, CD/DVD ʩ ʠʩʪʦʯʥʠʢʦʤ ʧʦʜʘʯʠ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ) 
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11.4 USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʳ 

ɺʩʝ ʧʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʩʝʨʠʠ ET-xx6-A ʠʤʝʶʪ 4 USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʥʳʭ ʢʘʥʘʣʘ. 

 USB0 ʥʘ X4 ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʚʥʫʪʨʝʥʥʝʡ ʢʘʨʪʳ ʧʘʤʷʪʠ USBi. 

 USB1 ʥʘ X5 ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʚʥʝʰʥʠʭ USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ. 

 USB2 ʥʘ X6 ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʚʥʝʰʥʝʡ ʢʘʨʪʳ ʧʘʤʷʪʠ USB. 

 USB3 ʥʘ X7 ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʚʥʝʰʥʠʭ USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ. 
 
&  ʆʙʟʦʨ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʡ ʠ ʨʘʩʧʨʝʜʝʣʝʥʠʷ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʚ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-xx6-A 

ʧʨʠʚʦʜʠʪʩʷ ʚ ʛʣʘʚʘ 13.2 ʂʦʥʪʘʢʪʳ. 
 
11.4.1 Ex-i USB ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʳ USB0, USB2 

Ex-i USB ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʳ USB0 ʠ USB2 (X4 ʠ X6) ʧʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥʳ ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʢʘʨʪ 
ʧʘʤʷʪʠ USBi, ʢʦʪʦʨʳʝ ʧʨʠʩʦʝʜʠʥʷʶʪʩʷ ʚʥʫʪʨʝʥʥʝ ʠʣʠ ʚʥʝʰʥʝ. 
 
ʆʙʱʝʝ ʧʠʪʘʥʠʝ ʜʣʷ USB0 ʠ USB2 ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʧʦʜʚʝʨʞʝʥʦ ʥʘʛʨʫʟʢʝ ʪʦʢʦʤ ʤʘʢʩ. 500 ʤɸ. 
 
11.4.2 Ex-e USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʳ  USB1, USB3 

Ex-e USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʳ USB1 ʠ USB3 (X5 ʠ X7) ʧʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥʳ ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ 
ʧʝʨʠʬʝʨʠʡʥʳʭ USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ. 
 
ʆʙʱʝʝ ʧʠʪʘʥʠʝ ʜʣʷ USB1 ʠ USB3 ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʧʦʜʚʝʨʞʝʥʦ ʥʘʛʨʫʟʢʝ ʪʦʢʦʤ ʤʘʢʩ. 500 ʤɸ. 
 
11.4.2.1 ɺʘʨʠʘʥʪʳ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ Ex-e USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʚ 

ʆʙʘ Ex-e USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ ʠʤʝʶʪ ʠʜʝʥʪʠʯʥʫʶ ʢʦʥʩʪʨʫʢʮʠʶ. ʂ ʢʣʝʤʤʘʤ X5 (USB 1) ʠ X7 
(USB 3) ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʳ ʣʠʙʦ ʧʨʠʙʦʨʳ ʪʠʧʘ ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʪʳ ʀʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ 
ʠʣʠ ʧʨʠʙʦʨʳ ʩ ʥʝʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʤʠ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʤʠ ʮʝʧʷʤʠ. 
 

 ɽʩʣʠ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʝ ʧʨʠʙʦʨʳ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʳ ʢ Ex-e USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘʤ ʧʨʠʙʦʨʦʚ 
ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-xx6-A, ʪʦ ʬʠʨʤʘ R. STAHL HMI Systems GmbH ʥʝ ʤʦʞʝʪ 
ʛʘʨʘʥʪʠʨʦʚʘʪʴ, ʯʪʦ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʴ ʵʪʠʭ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʙʫʜʝʪ ʦʙʝʩʧʝʯʠʚʘʪʴʩʷ ʠ ʜʘʣʝʝ 
! 

 
ɺʦʟʤʦʞʥʳ ʩʣʝʜʫʶʱʠʝ ʚʘʨʠʘʥʪʳ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ: 

1. ɽʩʣʠ ʧʦʜʢʣʶʯʘʝʪʩʷ USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ, ʥʝ ʠʤʝʶʱʝʝ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ ʩ ʩʝʪʝʚʳʤ 
ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝʤ, ʚʦʟʤʦʞʥʘ ʧʦʜʘʯʘ ʧʠʪʘʥʠʷ ʠʟ ʚʥʫʪʨʝʥʥʝʛʦ ʠʩʪʦʯʥʠʢʘ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ 
(ʢʣʝʤʤʘ 1). 

2. ɽʩʣʠ ʧʦʜʢʣʶʯʘʝʪʩʷ USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ, ʠʤʝʶʱʝʝ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ ʩ ʩʝʪʝʚʳʤ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝʤ, 
ʚʥʫʪʨʝʥʥʝʝ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʝ (ʢʣʝʤʤʘ 1) ʥʝ ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʦ: ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʦʙʝʩʧʝʯʠʪʴ ʚʥʝʰʥʶʶ ʧʦʜʘʯʫ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ. 
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11.4.2.2 ʉʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʘʷ ʢʣʝʤʤʘ ʩʦʛʣʘʩʥʦ ʚʠʜʫ ʟʘʱʠʪʳ "ʝ" (EN 60079-7) 

ʉʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʳʝ ʢʣʝʤʤʳ X5 ʠ X7 ʚʳʧʦʣʥʝʥʳ ʧʦ ʪʠʧʫ ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʪʳ "ʝ". 

ɺʦʟʤʦʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʛʠʙʢʠʭ ʧʨʦʚʦʜʥʠʢʦʚ ʦʪ 0,2 ʜʦ 2,5 ʤʤĮ. 

ʄʘʢʩʠʤʘʣʴʥʘʷ ʜʣʠʥʘ ʢʘʙʝʣʷ ʜʣʷ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ ʩ Ex-e USB-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘʤʠ (ʍ5 ʠ ʍ7) ʤʦʞʝʪ 
ʜʦʩʪʠʛʘʪʴ 2,5 ʤ. 

ʀʟʦʣʷʮʠʷ ʞʠʣʳ ʜʦʣʞʥʘ ʜʦʩʪʠʛʘʪʴ ʥʝʧʦʩʨʝʜʩʪʚʝʥʥʦ ʢʦʨʧʫʩʘ ʢʣʝʤʤʳ. 
 
11.4.2.2.1 ɺʘʨʠʘʥʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʊʠʧ 1 
 

 USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʥʝ ʪʨʝʙʫʝʪ ʥʠʢʘʢʦʛʦ ʚʥʝʰʥʝʛʦ ʠʩʪʦʯʥʠʢʘ ʪʦʢʘ, ʪ. ʢ. ʧʦʪʨʝʙʣʝʥʠʝ 
ʪʦʢʘ < 500 ʤA. 

 ʆʪʩʫʪʩʪʚʫʝʪ ʧʦʜʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ ʢ ʩʝʪʝʚʦʤʫ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʶ ʯʝʨʝʟ ʜʨʫʛʠʝ ʢʦʥʪʘʢʪʳ, 
ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʩʝʪʝʚʫʶ WLAN-ʢʘʨʪʫ. 

 
 

 
 
ʉʭʝʤʘ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʡ ʊʠʧ 1 (ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʩʝʪʝʚʘʷ WLAN-ʢʘʨʪʘ) 

 
11.4.2.2.2 ɺʘʨʠʘʥʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʊʠʧ 2 
 

 USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʪʨʝʙʫʝʪ ʚʥʝʰʥʝʛʦ ʠʩʪʦʯʥʠʢʘ ʪʦʢʘ ʜʣʷ ʬʫʥʢʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ, ʠʣʠ ʪ. ʢ. 
ʧʦʪʨʝʙʣʝʥʠʝ ʪʦʢʘ > 500 ʤA, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʞʝʩʪʢʠʤʠ ʜʠʩʢʘʤʠ, ʜʠʩʢʦʚʦʜʘʤʠ CD/DVD. 

 USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʧʦʜʩʦʝʜʠʥʝʥʦ ʢ ʩʝʪʝʚʦʤʫ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʶ ʯʝʨʝʟ ʜʨʫʛʠʝ ʢʦʥʪʘʢʪʳ, 
ʥʘʧʨʠʤʝʨ, USB/ʧʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʡ ʘʜʘʧʪʝʨ, USB-Profibus-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ. 

 
 

 
 

ʉʭʝʤʘ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʡ ʊʠʧ 2 
(ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʞʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ, CD/DVD ʩ ʠʩʪʦʯʥʠʢʦʤ ʧʦʜʘʯʠ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ) 
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11.4.2.2.3 ɺʘʨʠʘʥʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʊʠʧ 3 
 

 USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʪʨʝʙʫʝʪ ʚʥʝʰʥʝʛʦ ʠʩʪʦʯʥʠʢʘ ʪʦʢʘ ʜʣʷ ʬʫʥʢʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ, ʠʣʠ ʪ. ʢ. 
ʧʦʪʨʝʙʣʝʥʠʝ ʪʦʢʘ > 500 ʤA, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʞʝʩʪʢʠʤʠ ʜʠʩʢʘʤʠ, ʜʠʩʢʦʚʦʜʘʤʠ CD/DVD. 

 USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʧʦʜʩʦʝʜʠʥʝʥʦ ʢ ʩʝʪʝʚʦʤʫ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʶ ʯʝʨʝʟ ʜʨʫʛʠʝ ʢʦʥʪʘʢʪʳ, 
ʥʘʧʨʠʤʝʨ, USB/ʧʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʡ ʘʜʘʧʪʝʨ, USB-Profibus-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ. 

 USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʪʨʝʙʫʝʪ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ ʩ VCC (ʚʥʫʪʨʝʥʥʝʝ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʝ - ʢʣʝʤʤʘ 1) 
ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʣʷ ʬʫʥʢʮʠʦʥʠʨʦʚʘʥʠʷ. 

 

 
 
ʉʭʝʤʘ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʡ ʊʠʧ 3 
(ʣʶʙʦʝ USB-ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʦ ʩ ʠʩʪʦʯʥʠʢʦʤ ʧʦʜʘʯʠ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ) 
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12 ʄʦʥʪʘʞ ʠ ʜʝʤʦʥʪʘʞ 

12.1 ʆʙʱʠʝ ʩʚʝʜʝʥʠʷ 

ʇʨʠ ʤʦʥʪʘʞʝ ʠ ʜʝʤʦʥʪʘʞʝ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʧʨʠʟʥʘʥʥʳʝ ʧʨʘʚʠʣʘ ʪʝʭʥʠʢʠ. ɺ 
ʦʩʦʙʝʥʥʦʩʪʠ ʧʨʠ ʨʘʙʦʪʘʭ ʥʘ ʵʣʝʢʪʨʦʥʥʳʭ ʠ ʧʥʝʚʤʘʪʠʯʝʩʢʠʭ ʫʩʪʘʥʦʚʢʘʭ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʩʦʙʣʶʜʝʥʠʝ ʩʧʝʮʠʘʣʴʥʳʭ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʡ ʧʦ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ. ɺ ɻʝʨʤʘʥʠʠ, ʩʨʝʜʠ ʧʨʦʯʝʛʦ, 
ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʷ ʧʨʦʬʝʩʩʠʦʥʘʣʴʥʦʛʦ ʦʙʲʝʜʠʥʝʥʠʷ ʠ ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʝ ʧʦ 
ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ ʥʘ ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʝ. 
 

12.2 ʄʦʥʪʘʞʥʦʝ ʦʪʚʝʨʩʪʠʝ ET-xx6-A 

ʀʟʛʦʪʦʚʠʪʴ ʤʦʥʪʘʞʥʦʝ ʦʪʚʝʨʩʪʠʝ ʩʣʝʜʫʶʱʠʭ ʨʘʟʤʝʨʦʚ: 
 

ʇʨʠʙʦʨ 
ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

ʐʠʨʠʥʘ ɺʳʩʦʪʘ ɻʣʫʙʠʥʘ 
ʚʩʪʨʘʠʚʘʥʠʷ 

ʊʦʣʱʠʥʘ 
ʤʘʪʝʨʠʘʣʘ 

ET-x06-A 385,5 Ñ 0,5 ʤʤ 257,5 Ñ 0,5 ʤʤ 150 ʤʤ ʜʦ 8 ʤʤ 

ET-x16-A 359,5 Ñ 0,5 ʤʤ 257,5 Ñ 0,5 ʤʤ 150 ʤʤ ʜʦ 8 ʤʤ 

ET-x36-A 427,5 Ñ 0,5 ʤʤ 327,5 Ñ 0,5 ʤʤ 165 ʤʤ ʜʦ 8 ʤʤ 

ET-x56-A 522,5 ± 0,5 ʤʤ 412,5 Ñ 0,5 ʤʤ 165 ʤʤ ʜʦ 8 ʤʤ 

 

13 ɺʚʦʜ ʚ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʶ 

13.1 ʆʙʱʠʝ ʩʚʝʜʝʥʠʷ 

ʅʝʢʦʪʦʨʳʝ ʩʧʝʮʠʘʣʴʥʳʝ ʧʫʥʢʪʳ ʜʣʷ ʧʨʦʚʝʨʢʠ ʧʨʠ ʚʚʦʜʝ ʚ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʶ: 

 ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʦʣʞʝʥ ʙʳʪʴ ʫʩʪʘʥʦʚʣʝʥ ʥʘʜʣʝʞʘʱʠʤ ʦʙʨʘʟʦʤ, 

 ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʥʝ ʜʦʣʞʝʥ ʙʳʪʴ ʧʦʚʨʝʞʜʝʥ, 

 ʢʣʝʤʤʥʘʷ ʢʦʨʦʙʢʘ ʜʦʣʞʥʘ ʙʳʪʴ ʯʠʩʪʦʡ, 

 ʚʩʝ ʚʠʥʪʳ ʜʦʣʞʥʳ ʙʳʪʴ ʧʨʦʯʥʦ ʟʘʪʷʥʫʪʳ, 

 ʜʦ ʚʢʣʶʯʝʥʠʷ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʷ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʜʦʣʞʝʥ ʙʳʪʴ ʥʘʜʣʝʞʘʱʠʤ ʦʙʨʘʟʦʤ 
ʩʦʝʜʠʥʝʥ ʩ ʩʠʩʪʝʤʦʡ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʯʝʨʝʟ ʚʥʝʰʥʠʡ ʢʦʥʪʘʢʪ 
ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʥʘ ʤʝʩʪʝ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ, 

 ʢʨʳʰʢʘ ʢʣʝʤʤʥʦʡ ʢʦʨʦʙʢʠ ʜʦʣʞʥʘ ʙʳʪʴ ʧʨʦʯʥʦ ʟʘʢʨʳʪʘ. 
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13.2 ʂʦʥʪʘʢʪʳ 

ʂʣʝʤʤʘ ɺʳʚʦʜ ɿʥʘʯʝʥʠʝ ʂʦʥʪʘʢʪ 

X1 1 ʇʠʪʘʥʠʝ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ +24 ɺ DC ʕʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʝ 

 2 ʇʠʪʘʥʠʝ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ +24 ɺ DC ʧʨʠʙʦʨʘ 

 3 ʇʠʪʘʥʠʝ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ GND ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 

 4 ʇʠʪʘʥʠʝ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ GND  

X2 1 TxD-b ʇʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʡ  

 2 TxD-a ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ COM1 

 3 RxD-b RS-422/485 

 4 RxD-a  

 5 TxD-bô  

 6 TxD-aô  

 7 RxD-bô  

 8 RxD-aô  

 9 TxD ʇʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʡ  

 10 RxD ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ COM1 

 11 RTS/ RS-232 

 12 CTS/  

 13 GND  

X3 1 Line Out ʩʧʨʘʚʘ ɸʫʜʠʦ Ex-e 

 2 GND  

 3 Line Out ʩʣʝʚʘ  

X4  USB ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ, ʨʘʟʲʝʤ ʪʠʧʘ ɸ USB0 Ex-i 

X5 1 VCC USB1 Ex-e 

 2 USB -  

 3 USB +  

 4 GND  

X6 1 VCC USB2 Ex-i 

 2 USB -  

 3 USB +  

 4 GND  

 5 GND  

X7 1 VCC USB3 Ex-e 

 2 USB -  

 3 USB +  

 4 GND  

X8 0 +U_INT1 ʂʦʥʪʘʢʪ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ  

 1 0V ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 

 2 +U_EX1 Ex-i 

 3 GND  

 4 +U_RD  

 5 ʉʠʛʥʘʣ 1  

 6 ʉʠʛʥʘʣ 2  

 7 ʉʠʛʥʘʣ 3  

 8 ʉʠʛʥʘʣ 4  

 9 +U_EX1 (out)  

X9 1 VCC PS2 ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ * 

 2 KBDAT Ex-i 

 3 KBCLK ʜʣʷ 

 4 MSDAT ʚʥʝʰʥʝʡ ʢʣʘʚʠʘʪʫʨʳ / 

 5 MSCLK ʤʳʰʠ 

 6 GND  
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X10 1 ʆʧʪʦʚʦʣʦʢʦʥʥʦʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ, ʪʠʧ SC Ethernet 
ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʦʥʥʦʝ 
ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ** 

X11 1 TxD (+) Ethernet ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ  

 2 TxD (-) ʥʘ ʤʝʜʥʦʤ ʢʘʙʝʣʝ *** 

 3 RxD (+)  

 4 RxD (-)  

 
F  ʉʣʝʜʫʝʪ ʫʯʠʪʳʚʘʪʴ, ʯʪʦ COM-ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʧʦʜʩʦʝʜʠʥʝʥ ʬʠʟʠʯʝʩʢʠ 

ʪʦʣʴʢʦ ʦʜʠʥ ʨʘʟ ! 
 ɺ ʵʪʦʤ ʩʣʫʯʘʝ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʣʠʙʦ ʯʝʨʝʟ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩ RS-232, ʣʠʙʦ  

RS-422/485. 
F * ʅɽ ʨʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʜʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʦʡ ʚʥʝʰʥʝʡ ʢʣʘʚʠʘʪʫʨʳ ʧʦʜ 

ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝʤ ! 
F ** ʉʣʝʜʫʝʪ ʫʯʠʪʳʚʘʪʴ, ʯʪʦ Ethernet ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʚʳʧʦʣʥʝʥʦ ʣʠʙʦ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ 

ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʥʘ - (X10), ʣʠʙʦ ʚʘʨʠʘʥʪʘ ʩ ʤʝʜʥʳʤ ʢʘʙʝʣʝʤ (X11) (ʚ ʟʘʚʠʩʠʤʦʩʪʠ ʦʪ 
ʟʘʢʘʟʘʥʥʦʡ ʚʝʨʩʠʠ) ! 

  ʇʨʠ ʦʧʪʦʚʦʣʦʢʦʥʥʦʤ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʠ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʧʨʠʤʝʥʝʥʠʝ ʤʥʦʛʦʤʦʜʦʚʦʛʦ 
ʚʦʣʦʢʦʥʥʦ-ʦʧʪʠʯʝʩʢʦʛʦ ʢʘʙʝʣʷ ʩ ʷʜʨʦʤ 62,5 ʤʢʤ ʠ ʚʥʝʰʥʠʤ ʜʠʘʤʝʪʨʦʤ 125 ʤʢʤ. 
ʂ ʢʣʝʤʤʘʤ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʤʦʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʘʪʴ ʤʝʜʥʳʝ ʧʨʦʚʦʜʘ ʩ ʧʦʧʝʨʝʯʥʳʤ 
ʩʝʯʝʥʠʝʤ ʤʝʞʜʫ 0,2 ʤʤĮ (AWG 24) ʠ 2,5 ʤʤĮ (AWG 14). 
ʇʦʧʝʨʝʯʥʳʝ ʩʝʯʝʥʠʷ ʧʨʦʚʦʜʥʠʢʘ ʩʣʝʜʫʝʪ ʚʳʙʠʨʘʪʴ ʩʦʛʣʘʩʥʦ ʦʜʥʦʟʥʘʯʥʳʤ 
ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʷʤ, ʢʘʢ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, DIN VDE 0298. ʇʨʠ ʵʪʦʤ ʦʙʨʘʪʠʪʴ ʚʥʠʤʘʥʠʝ ʥʘ 
ʪʦʢʦʚʫʶ ʥʘʛʨʫʟʢʫ, ʧʦʚʳʰʝʥʥʫʶ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʫ, ʞʛʫʪʠʨʦʚʘʥʠʝ ʢʘʙʝʣʷ ʠ ʪ. ʜ. ʇʨʠ ʵʪʦʤ 
ʩʣʝʜʫʝʪ ʫʯʠʪʳʚʘʪʴ ʪʨʝʙʫʝʤʳʝ ʬʘʢʪʦʨʳ ʫʤʝʥʴʰʝʥʠʷ! 

 
13.2.1 ʇʦʣʦʞʝʥʠʝ ɼʀʇ-ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʷ S3 ʠ S4 

 

ʇʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʴ ʇʦʟʠʮʠʷ ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ ʌʫʥʢʮʠʷ 

S3-1 ɺʓʂʃ. 

COM1 
RS-422/485 

ʅʝ ʫʩʪʘʥʦʚʣʝʥʦ ʢʦʥʮʝʚʦʝ 
ʩʦʛʣʘʩʫʶʱʝʝ ʩʦʧʨʦʪʠʚʣʝʥʠʝ ʰʠʥʳ 

 ɺʂʃ. ʂʦʥʮʝʚʦʝ ʩʦʛʣʘʩʫʶʱʝʝ 
ʩʦʧʨʦʪʠʚʣʝʥʠʝ ʰʠʥʳ TxD ʣʠʥʠʷ 

S3-2 ɺʓʂʃ. ʅʝ ʫʩʪʘʥʦʚʣʝʥʦ ʢʦʥʮʝʚʦʝ 
ʩʦʛʣʘʩʫʶʱʝʝ ʩʦʧʨʦʪʠʚʣʝʥʠʝ ʰʠʥʳ 

 ɺʂʃ. ʂʦʥʮʝʚʦʝ ʩʦʛʣʘʩʫʶʱʝʝ 
ʩʦʧʨʦʪʠʚʣʝʥʠʝ ʰʠʥʳ RxD ʣʠʥʠʷ 

 

S4-1 S4-2 S4-3 ʀʥʪʝʨʬʝʡʩ ʈʝʛʫʣʠʨʦʚʢʘ 

0 0 0 

RS-422 

ɸʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʘʷ ʨʝʛʫʣʠʨʦʚʢʘ 

0 1 0 ʈʝʛʫʣʠʨʦʚʢʘ ʧʦʩʪʦʷʥʥʦ ʚʢʣʶʯʝʥʘ 

0 0 1 ʈʝʛʫʣʠʨʦʚʢʘ ʚʳʧʦʣʥʷʝʪʩʷ 
ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ SW 

0 1 1 ɼʨʘʡʚʝʨ ʚ ʩʦʩʪʦʷʥʠʠ ʧʦʢʦʷ 

1 0 0 

RS-485 

ɸʚʪʦʤʘʪʠʯʝʩʢʘʷ ʨʝʛʫʣʠʨʦʚʢʘ 

1 1 0 ɿʘʧʨʝʱʝʥʥʦʝ ʩʦʩʪʦʷʥʠʝ!!! 

1 0 1 ʈʝʛʫʣʠʨʦʚʢʘ ʚʳʧʦʣʥʷʝʪʩʷ 
ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ SW 

1 1 1 ɼʨʘʡʚʝʨ ʚ ʩʦʩʪʦʷʥʠʠ ʧʦʢʦʷ 

S4-4 * 
ɺʓʂʃ. 

Touch * 
Touch ʚʳʢʣʶʯʝʥ 

ɺʂʃ. Touch ʚʢʣʶʯʝʥ 

 
* ʆʪʢʣʶʯʝʥʠʝ Touch ʯʝʨʝʟ Dip-ʧʝʨʝʢʣʶʯʘʪʝʣʴ S4-4 ʚ ʜʘʥʥʳʡ ʤʦʤʝʥʪ ʝʱʝ 

ʥʝʚʦʟʤʦʞʥʦ !  
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13.2.2 ʉʚʝʪʦʜʠʦʜʳ ʩʦʩʪʦʷʥʠʷ 

ʇʨʠ ʧʦʤʦʱʠ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʝʛʦ ʩʦʩʪʦʷʥʠʷ ʩʚʝʪʦʜʠʦʜʦʚ, ʨʘʩʧʦʣʦʞʝʥʥʳʭ ʥʘ ʧʨʠʙʦʨʘʭ 
ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʤʦʞʥʦ ʦʧʨʝʜʝʣʠʪʴ ʘʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʥʘ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʝʡ ʣʠʥʠʠ ʧʝʨʝʜʘʯʠ ʜʘʥʥʳʭ. 
 

 ɿʘʧʨʝʱʘʝʪʩʷ ʵʢʩʧʣʫʘʪʠʨʦʚʘʪʴ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʙʝʟ ʢʨʳʰʢʠ ʢʦʨʧʫʩʘ ʚ ʦʧʘʩʥʦʡ 
ʟʦʥʝ ! 

 ʊʘʢʠʤ ʦʙʨʘʟʦʤ, ʩʚʝʪʦʜʠʦʜʳ ʩʦʩʪʦʷʥʠʷ ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʨʘʩʩʤʦʪʨʝʥʳ ʪʦʣʴʢʦ ʧʨʠ ʚʚʦʜʘʭ ʚ 
ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʶ ʠʣʠ ʚ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ ʟʦʥʝ ! 

 
13.2.2.1 ʉʚʝʪʦʜʠʦʜʳ 

ʆʙʦʟʥʘʯʝʥʠʝ ʎʚʝʪ ʅʘʟʚʘʥʠʝ ʆʧʠʩʘʥʠʝ 

LD5 ʟʝʣʝʥʳʡ COM1 TxD ʆʪʧʨʘʚʠʪʴ ʘʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʥʘ COM1, 
ʩʚʝʪʦʜʠʦʜ ʤʠʛʘʝʪ 

LD8 ʞʝʣʪʳʡ COM1 RxD ʇʨʠʥʷʪʴ ʘʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʥʘ COM1, ʩʚʝʪʦʜʠʦʜ 
ʤʠʛʘʝʪ 

LD7 ʟʝʣʝʥʳʡ COM2 TxD ʆʪʧʨʘʚʠʪʴ ʘʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʥʘ COM2, 
ʩʚʝʪʦʜʠʦʜ ʤʠʛʘʝʪ 

LD6 ʞʝʣʪʳʡ COM2 RxD ʇʨʠʥʷʪʴ ʘʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʥʘ COM2, ʩʚʝʪʦʜʠʦʜ 
ʤʠʛʘʝʪ 

LD14 ʞʝʣʪʳʡ LINK ACT ʀʤʝʝʪʩʷ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ Ethernet, ʩʚʝʪʦʜʠʦʜ 
ʩʪʘʪʠʯʝʩʢʠ ʚʢʣ. 
ɸʢʪʠʚʥʦʩʪʴ ʥʘ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʠ Ethernet, 
ʩʚʝʪʦʜʠʦʜ ʤʠʛʘʝʪ 

LD15 ʟʝʣʝʥʳʡ HD ɼʦʩʪʫʧ ʢ ʩʠʩʪʝʤʥʦʤʫ ʜʠʩʢʫ (Solid State, 
HDD), ʩʚʝʪʦʜʠʦʜ ʤʠʛʘʝʪ 
(ʪʦʣʴʢʦ ʜʣʷ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ET-4xx-A) 
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ɺʠʜ ʩʟʘʜʠ ʧʨʠʙʦʨʘ ET-xx6-A: 
 

 
 
ʌʨʘʛʤʝʥʪ ʩ ʦʙʣʘʩʪʴʶ ʩʚʝʪʦʜʠʦʜʦʚ ʧʨʠʙʦʨʘ ET-xx6-A: 
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13.3 ʇʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʠʭ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ 

ʂ ʧʨʠʙʦʨʘʤ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʚʦʟʤʦʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʨʘʟʣʠʯʥʳʭ ʚʠʜʦʚ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʠʭ 
ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ. ɼʣʷ ʵʪʦʛʦ ʠʤʝʶʪʩʷ ʜʚʘ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ (ʧʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʡ RS-232 ʠ Wiegand) ʠ 
ʯʝʪʳʨʝ ʩʭʝʤʳ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ. 
 

 ʅʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʣʝʜʠʪʴ ʟʘ ʪʝʤ, ʯʪʦʙʳ Ex ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ 
ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʦʚʘʣʠ ʟʥʘʯʝʥʠʷʤ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʘ ! 

 
&  ʊʦʯʥʘʷ ʩʭʝʤʘ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʭ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʡ ʦʪʜʝʣʴʥʳʭ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʠʭ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ 

ʧʨʠʚʝʜʝʥʘ ʚ ʜʦʢʫʤʝʥʪʘʮʠʠ, ʦʪʥʦʩʷʱʝʡʩʷ ʢ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʠʤ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘʤ, ʠʣʠ 
ʨʫʢʦʚʦʜʩʪʚʝ. 

 
ɼʣʷ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʩʝʨʠʡ Open HMI ʠ Remote HMI ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʝʝ 
ʜʦʧʦʣʥʠʪʝʣʴʥʦʝ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʝ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝ (Keyboard wedge) ʥʘ ʧʨʠʙʦʨʝ ʠʣʠ ʇʂ, ʢʦʪʦʨʦʝ 
ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪ ʧʝʨʝʜʘʯʫ ʜʘʥʥʳʭ ʩʦ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʚ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦʝ ʧʨʠʣʦʞʝʥʠʝ. 
ʕʪʦ ʧʨʦʛʨʘʤʤʥʦʝ ʦʙʝʩʧʝʯʝʥʠʝ ʅɽ ʷʚʣʷʝʪʩʷ ʩʦʩʪʘʚʥʦʡ ʯʘʩʪʴʶ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ! 

13.3.1 ɺʘʨʠʘʥʪʳ ʧʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʦʛʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ 

ɺʦʟʤʦʞʥʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʪʦʣʴʢʦ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʠʭ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚ ʩ ʧʦʩʣʝʜʦʚʘʪʝʣʴʥʳʤ 
ʠʥʪʝʨʬʝʡʩʦʤ RS-232. 
 
13.3.1.1 ɺʘʨʠʘʥʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ RSi1 ɺʝʨʩʠʷ 1 

ʇʨʠ ʚʘʨʠʘʥʪʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ RSi1 ʧʠʪʘʥʠʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʥʦʛʦ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 
ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʩʷ ʯʝʨʝʟ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ. ɺ ɺʝʨʩʠʠ 1 ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 
(ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʩʢʘʥʝʨʘ ʰʪʠʭʢʦʜʘ SK-200) ʜʦʩʪʫʧʥʳ ʤʘʢʩ. 5,36 ɺ ʠ 220 ʤA. 
 

 
 
13.3.1.2 ɺʘʨʠʘʥʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ RSi1 ɺʝʨʩʠʷ 2 

ɺ ɺʝʨʩʠʠ 2 ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ (ʥʘʧʨʠʤʝʨ, ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʜʣʷ ʯʠʧ-
ʢʘʨʪ RFIDi-RDR-1-xxx) ʜʦʩʪʫʧʥʳ ʤʘʢʩ. 10,4 ɺ ʠ 220 ʤA. 
 

 
  



ʈʫʢʦʚʦʜʩʪʚʦ ʧʦ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ET-xx6-A ɺʚʦʜ ʚ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʶ 

ʉʪʨʘʥʠʮʘ 34 ʠʟ 60  R. STAHL HMI Systems GmbH / OI_ET_xx6_A_ru_V_03_00_07.docx / 02.05.2012 

 
13.3.1.3 ɺʘʨʠʘʥʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ RSi2 

ʇʨʠ ʚʘʨʠʘʥʪʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ RSi2 ʧʨʦʠʩʭʦʜʠʪ ʚʥʝʰʥʝʝ ʧʠʪʘʥʠʝ ʩʘʤʦʛʦ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ 
ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ. ʇʨʠ ʵʪʦʤ ʜʝʡʩʪʚʫʶʪ ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ. 
 

 
 

13.3.2 ɺʘʨʠʘʥʪʳ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ Wiegand 

13.3.2.1 ɺʘʨʠʘʥʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ WCR1 

ʇʨʠ ʚʘʨʠʘʥʪʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ WCR1 ʧʠʪʘʥʠʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʥʦʛʦ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ 
ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʩʷ ʯʝʨʝʟ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ. ɼʣʷ ʥʝʧʦʩʨʝʜʩʪʚʝʥʥʦʛʦ ʧʠʪʘʥʠʷ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʠʩʪʦʯʥʠʢ ʪʦʢʘ 9143/10-114-200-xx. ɺ ʪʘʢʦʤ ʩʣʫʯʘʝ ʜʣʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ 
ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʜʦʩʪʫʧʥʳ ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ 5,88 ɺ ʠ 200 ʤA. 
 

 
 
13.3.2.2 ɺʘʨʠʘʥʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ WCR2 

ʇʨʠ ʚʘʨʠʘʥʪʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ WCR2 ʧʨʦʠʩʭʦʜʠʪ ʚʥʝʰʥʝʝ ʧʠʪʘʥʠʝ ʩʘʤʦʛʦ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ 
ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ. ʇʨʠ ʵʪʦʤ ʜʝʡʩʪʚʫʶʪ ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ ʩʯʠʪʳʚʘʶʱʝʛʦ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ. 
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13.4 ʇʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ Ex-e ʢʣʝʤʤ (X12) 

ʆʧʮʠʦʥʘʣʴʥʦ ʚʦʟʤʦʞʝʥ ʤʦʥʪʘʞ ʜʦ 8 ʧʨʠʩʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʳʭ ʢʣʝʤʤ ɽʭ-ʝ ʚ ʢʦʤʤʫʪʘʮʠʦʥʥʦʡ 
ʢʦʨʦʙʢʝ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ (ʩʤ. ʪʝʭʥʠʯʝʩʢʠʡ ʧʘʩʧʦʨʪ ʧʨʠʩʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʦʡ ʢʣʝʤʤʳ 
Phoenix Contact). 
 
ɽʩʣʠ ʵʪʠ ʦʧʮʠʦʥʘʣʴʥʳʝ ʢʣʝʤʤʳ ʠʤʝʶʪʩʷ ʚ ʥʘʣʠʯʠʠ ʚ ʢʦʤʤʫʪʘʮʠʦʥʥʦʡ ʢʦʨʦʙʢʝ ʧʨʠʙʦʨʘ 
ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, ʪʦ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʦʙʣʶʜʘʪʴ ʚʩʝ ʥʠʞʝʧʨʠʚʝʜʝʥʥʳʝ ʧʫʥʢʪʳ ! 
 

 ʂ ʵʪʠʤ ʢʣʝʤʤʘʤ ʨʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʧʦʜʩʦʝʜʠʥʷʪʴ ʣʠʙʦ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʝ ʮʝʧʠ ɽʭ-ʝ, ʣʠʙʦ  
Ex-i ! 

 
 ɿʘʧʨʝʱʝʥʦ ʩʤʝʰʠʚʘʪʴ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʝ ʮʝʧʠ ʥʘ ʢʣʝʤʤʥʠʢʝ X12 ʚ ʦʪʥʦʰʝʥʠʠ 

ʜʦʧʫʩʪʠʤʳʭ ʚʠʜʦʚ ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʪʳ Ex-i ʠʣʠ Ex-e ! 
 

F ʇʨʠ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʠ ʣʠʥʠʡ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʣʝʜʠʪʴ ʟʘ ʪʝʤ, ʯʪʦʙʳ ʠʟʦʣʷʮʠʷ 
ʩʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʦʛʦ ʧʨʦʚʦʜʘ ʜʦʭʦʜʠʣʘ ʥʝʧʦʩʨʝʜʩʪʚʝʥʥʦ ʜʦ ʢʣʝʤʤʳ. 

 
13.4.1 ʆʙʷʟʘʪʝʣʴʥʘʷ ʤʘʨʢʠʨʦʚʢʘ Ex-i ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʭ ʮʝʧʝʡ 

ɽʩʣʠ ʥʘ ʢʣʝʤʤʝ ʍ12 ʩʦʝʜʠʥʷʶʪʩʷ ʧʨʦʚʦʜʢʦʡ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʝ ʮʝʧʠ, ʪʦ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʦʪʯʝʪʣʠʚʦ ʠ ʥʘʛʣʷʜʥʦ ʤʘʨʢʠʨʦʚʘʪʴ ʵʪʠ ʢʣʝʤʤʳ ʩʦʛʣʘʩʥʦ EN 60079-11. ɽʩʣʠ ʧʨʠ ʵʪʦʤ 
ʠʩʧʦʣʴʟʫʝʪʩʷ ʤʘʨʢʠʨʦʚʢʘ ʮʚʝʪʦʤ, ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʛʦʣʫʙʦʡ ʮʚʝʪ. 
 
13.4.2 ɼʘʥʥʳʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ Ex-ʝ ʢʣʝʤʤ 

ʂ ʢʣʝʤʤʥʠʢʫ ʍ12 ʨʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʠʩʢʨʦʙʝʟʦʧʘʩʥʳʭ ʮʝʧʝʡ ʩʦ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤʠ 
ʤʘʢʩʠʤʘʣʴʥʳʤʠ ʟʥʘʯʝʥʠʷʤʠ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʩʪʠ: 
 U = 30 ɺ 
 I = 5 A 
 
13.4.3 ɼʘʥʥʳʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ Ex-ʝ ʢʣʝʤʤ 

ɼʣʷ ʘʣʴʪʝʨʥʘʪʠʚʥʦ ʚʦʟʤʦʞʥʦʛʦ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʵʣʝʢʪʨʠʯʝʩʢʠʭ ʮʝʧʝʡ ʪʠʧʘ ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʪʳ 
ɽʭ-ʝ ʜʝʡʩʪʚʠʪʝʣʴʥʳ ʩʣʝʜʫʶʱʠʝ ʟʥʘʯʝʥʠʷ 1-ʦʛʦ ʜʦʧʦʣʥʝʥʠʷ: 

 ʄʘʢʩ. ʥʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ: 275 ɺ 

 ʄʘʢʩ. ʥʦʤʠʥʘʣʴʥʦʝ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝ: 
 (ʧʨʠ ʥʘʣʠʯʠʝ ʤʦʩʪʠʢʦʚ ʩ ʧʨʦʧʫʩʢʦʤ ʦʪʜʝʣʴʥʳʭ ʢʣʝʤʤ) 175 ɺ 

 ʅʦʤʠʥʘʣʴʥʳʡ ʪʦʢ: 4 A 

 ʄʘʢʩ. ʥʘʛʨʫʟʦʯʥʳʡ ʪʦʢ: 5 A 
 
13.4.4 ɺʠʜʳ ʧʨʦʚʦʜʦʚ ʠ ʧʦʧʝʨʝʯʥʳʝ ʩʝʯʝʥʠʷ 

ʈʘʟʨʝʰʘʝʪʩʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʤʝʜʥʳʭ ʧʨʦʚʦʜʦʚ ʩʦ ʩʣʝʜʫʶʱʠʤʠ ʧʦʧʝʨʝʯʥʳʤʠ ʩʝʯʝʥʠʷʤʠ: 

 ʄʘʢʩ. ʧʦʧʝʨʝʯʥʦʝ ʩʝʯʝʥʠʝ ʤʤĮ (AWG) 4 (12) 

 ʄʠʥ. ʧʦʧʝʨʝʯʥʦʝ ʩʝʯʝʥʠʝ ʤʤĮ (AWG) 0,2 (24 ) 
 

ʄʥʦʛʦʧʨʦʚʦʜʥʠʢʦʚʳʡ ʢʘʙʝʣʴ ʚ ʫʯʘʩʪʦʢ ʚʠʥʪʦʚʦʛʦ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ (2 ʧʨʦʚʦʜʥʠʢʘ ʩ 
ʦʜʠʥʘʢʦʚʳʤ ʧʦʧʝʨʝʯʥʳʤ ʩʝʯʝʥʠʝʤ ʠ ʦʜʠʥʘʢʦʚʳʤ ʚʠʜʦʤ ʧʨʦʚʦʜʥʠʢʘ): 

 ʛʠʙʢʠʡ ʤʤĮ (AWG) 0,2 ï 1,5 (24 ï 16) 

 ʞʝʩʪʢʠʡ ʤʤĮ (AWG) 0,2 ï 1,5 (24 ï 16) 
 

ʇʦʧʝʨʝʯʥʳʝ ʩʝʯʝʥʠʷ ʧʨʦʚʦʜʥʠʢʘ ʩʣʝʜʫʝʪ ʚʳʙʠʨʘʪʴ ʩʦʛʣʘʩʥʦ ʦʜʥʦʟʥʘʯʥʳʤ 
ʧʨʝʜʧʠʩʘʥʠʷʤ, ʢʘʢ, ʥʘʧʨʠʤʝʨ, DIN VDE 0298. ʇʨʠ ʵʪʦʤ ʦʙʨʘʪʠʪʴ ʚʥʠʤʘʥʠʝ ʥʘ ʪʦʢʦʚʫʶ 
ʥʘʛʨʫʟʢʫ, ʧʦʚʳʰʝʥʥʫʶ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʫ, ʞʛʫʪʠʨʦʚʘʥʠʝ ʢʘʙʝʣʷ ʠ ʪ. ʜ. ʇʨʠ ʵʪʦʤ ʩʣʝʜʫʝʪ 
ʫʯʠʪʳʚʘʪʴ ʪʨʝʙʫʝʤʳʝ ʬʘʢʪʦʨʳ ʫʤʝʥʴʰʝʥʠʷ !  
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14 ɾʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ Exicom-SHD-xxx 

ɺ ʧʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-4x6-A ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʚʩʪʨʦʝʥ ʦʧʮʠʦʥʘʣʴʥʳʡ ʞʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ  
Exicom-SHD-xxx. 
 

14.1 ɺʩʪʨʘʠʚʘʥʠʝ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ 

ɺʩʪʨʘʠʚʘʥʠʝ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ Exicom-SHD-xxx ʦʩʫʱʝʩʪʚʣʷʝʪʩʷ ʚʦ ʚʨʝʤʷ ʧʨʦʠʟʚʦʜʩʪʚʘ 
ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʥʘ ʟʘʚʦʜʝ ʬʠʨʤʳ R. STAHL HMI Systems GmbH. ʇʦʩʣʝʜʫʶʱʝʝ 
ʚʩʪʨʘʠʚʘʥʠʝ ʠʣʠ ʧʝʨʝʩʪʨʘʠʚʘʥʠʝ ʧʨʠʙʦʨʦʚ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʅɽ ʚʦʟʤʦʞʥʦ ! 
 

 ɺ ʨʝʟʫʣʴʪʘʪʝ ʚʩʪʨʘʠʚʘʥʠʷ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ Exicom-SHD-xxx ʚ ʧʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
ET-4x6-A ʥʠʞʥʷʷ ʛʨʘʥʠʮʘ ʨʘʙʦʯʝʡ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʳ ʫʤʝʥʴʰʘʝʪʩʷ ʜʦ -20°C ! 

 ʉ ʧʝʨʝʜʥʝʡ ʩʪʦʨʦʥʳ ʧʦ-ʧʨʝʞʥʝʤʫ ʦʩʪʘʝʪʩʷ -30°C. 
 

 ɾʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ Exicom-SHD-xxx ʚʩʪʘʚʣʷʝʪʩʷ ʚ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʝ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʧʨʠʙʦʨʘ 
ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ ʜʚʫʭ ʢʨʝʧʝʞʥʳʭ ʚʠʥʪʦʚ ! 

 ɼʣʷ ʵʪʦʛʦ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʅɸɼɽɾʅʆɽ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ ʤʝʞʜʫ ʜʚʫʤʷ ʢʨʝʧʝʞʥʳʤʠ ʚʠʥʪʘʤʠ 
ʠ ʢʦʨʧʫʩʦʤ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ! 

 ʅɸɼɽɾʅʆɽ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ Exicom-SHD-xxx ʩ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʝʤ 
ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʛʘʨʘʥʪʠʨʫʝʪʩʷ ʧʨʠ ʫʩʪʘʥʦʚʢʝ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʥʘ 
ʟʘʚʦʜʝ ʬʠʨʤʳ R. STAHL HMI Systems GmbH. 

 
14.1.1 ʈʘʟʤʝʨʳ 

ʂʦʨʧʫʩ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ (ɼ x ʐ x ɺ, ʚ ʤʤ) 113 x 92 x 31 
 
ɺʠʜ ʩʚʝʨʭʫ: 
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14.2 ʂʦʥʪʘʢʪʳ 

ʇʠʪʘʥʠʝ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ Exicom-SHD-xxx ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʩʷ ʧʨʠ ʧʦʤʦʱʠ 24 ɺ DC. 
ʆʙʝ ʧʨʝʜʫʩʤʦʪʨʝʥʥʳʝ ʜʣʷ ʵʪʦʛʦ ʩʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʳʝ ʞʠʣʳ ʤʦʛʫʪ ʙʳʪʴ ʩʦʝʜʠʥʝʥʳ ʩʦ 
ʩʚʦʙʦʜʥʳʤʠ ʢʦʥʪʘʢʪʘʤʠ ʢʣʝʤʤʳ X1 ʫʧʨʘʚʣʷʶʱʝʛʦ ʧʨʠʙʦʨʘ (ʧʠʪʘʥʠʝ ʫʧʨʘʚʣʷʶʱʝʛʦ 
ʧʨʠʙʦʨʘ). ɼʣʷ ʵʪʦʛʦ ʢʨʘʩʥʘʷ ʞʠʣʘ (+ ʧʨʦʚʦʜ) ʧʨʠʩʦʝʜʠʥʷʝʪʩʷ ʢ + ʢʣʝʤʤʝ (ʚʳʚʦʜ 2), ʘ 
ʯʝʨʥʘʷ ʞʠʣʘ (- ʧʨʦʚʦʜ) ʢ ï (GND) ʢʣʝʤʤʝ (ʚʳʚʦʜ 3) X1. 
 
ʇʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ ʣʠʥʠʠ ʧʝʨʝʜʘʯʠ ʜʘʥʥʳʭ ʜʣʷ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʩʷ ʧʦʩʨʝʜʩʪʚʦʤ 
ʧʨʠʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ ʰʪʝʧʩʝʣʷ S-ATA ʢ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʝʡ 11-ʧʦʣʩʁʥʦʤʫ ʛʥʝʟʜʫ, ʚʳʩʪʫʧʘʶʱʝʤʫ 
ʠʟ ʟʘʣʠʚʢʠ. 
 
14.2.1 ʇʨʝʜʫʧʨʝʜʠʪʝʣʴʥʳʝ ʫʢʘʟʘʥʠʷ 

 ʇʨʠʙʦʨʳ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ET-4x6-A ɿɸʇʈɽʑɽʅʆ ʵʢʩʧʣʫʘʪʠʨʦʚʘʪʴ ɹɽɿ ɾɽʉʊʂʆɻʆ 
ɼʀʉʂɸ ʠʣʠ ʧʨʠ ʦʪʩʦʝʜʠʥʝʥʥʦʤ SATA-ʩʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʦʤ ʢʘʙʝʣʝ ! 

 ʅʘ ʵʪʦ ʫʢʘʟʳʚʘʝʪ ʧʨʝʜʫʧʨʝʜʠʪʝʣʴʥʳʡ ʟʥʘʢ ʥʘ SATA-ʩʦʝʜʠʥʠʪʝʣʴʥʦʤ ʢʘʙʝʣʝ (ʩʤ. 
ʩʭʝʤʫ). 

 

 ʂʦʥʪʘʢʪ SATA ʠ ʵʣʝʢʪʨʦʢʦʥʪʘʢʪ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ Exicom-SHD-xxx ɿɸʇʈɽʑɽʅʆ 
ʦʪʢʣʶʯʘʪʴ ʦʪ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʧʦʜ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʝʤ ! 

 ʅʘ ʵʪʦ ʪʘʢʞʝ ʫʢʘʟʳʚʘʝʪ ʧʨʝʜʫʧʨʝʜʠʪʝʣʴʥʳʡ ʟʥʘʢ ʥʘ ʞʝʩʪʢʦʤ ʜʠʩʢʝ Exicom-SHD-xxx 
(ʩʤ. ʩʭʝʤʫ). 
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14.3 ɿʘʤʝʥʘ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ 

ɾʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ Exicom-SHD-xxx ʤʦʞʝʪ ʙʳʪʴ ʟʘʤʝʥʝʥ. ʆʜʥʘʢʦ ʜʘʥʥʘʷ ʟʘʤʝʥʘ ʤʦʞʝʪ 
ʚʳʧʦʣʥʷʪʴʩʷ ʪʦʣʴʢʦ ʦʙʫʯʝʥʥʳʤ ʠ ʧʨʦʠʥʩʪʨʫʢʪʠʨʦʚʘʥʥʳʤ ʩʧʝʮʠʘʣʠʩʪʦʤ, ʦʙʣʘʜʘʶʱʠʤ 
ʟʥʘʥʠʷʤʠ ʧʦ ʚʟʨʳʚʦʟʘʱʠʪʝ ! 
 

 ɺʘʞʥʳʝ ʫʢʘʟʘʥʠʷ ! 
 

 ɿʘʤʝʥʘ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʜʦʣʞʥʘ ʚʩʝʛʜʘ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʴʩʷ ʚ ʙʝʟʦʧʘʩʥʦʡ ʟʦʥʝ ! 

 ɿɸʇʈɽʑɽʅʆ ʧʨʦʠʟʚʦʜʠʪʴ ʟʘʤʝʥʫ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʧʨʠ ʪʝʤʧʝʨʘʪʫʨʝ ʥʠʞʝ -5°C ! 

 ʇʨʠ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʠ ɿɸʇʈɽʑɽʅʆ ʚʳʪʘʩʢʠʚʘʪʴ ʠʣʠ ʧʨʝʨʳʚʘʪʴ ʢʦʥʪʘʢʪ SATA ʠ 
ʢʦʥʪʘʢʪ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʥʘʧʨʷʞʝʥʠʷ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ. 

ʅʘ ʵʪʦ ʫʢʘʟʳʚʘʝʪ ʧʨʝʜʫʧʨʝʜʠʪʝʣʴʥʳʡ ʟʥʘʢ ʥʘ ʞʝʩʪʢʦʤ ʜʠʩʢʝ  
(&  ʩʤ. ʨʘʟʜʝʣ ʇʨʝʜʫʧʨʝʜʠʪʝʣʴʥʳʝ ʫʢʘʟʘʥʠʷ). 

 ʂʨʦʤʝ ʪʦʛʦ, ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʫʙʝʜʠʪʴʩʷ, ʯʪʦ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʅɽ ʵʢʩʧʣʫʘʪʠʨʫʝʪʩʷ ʩ 
ʥʝʧʦʜʢʣʶʯʝʥʥʳʤ ʞʝʩʪʢʠʤ ʜʠʩʢʦʤ (ʠʟʚʣʝʯʝʥ ʰʪʝʧʩʝʣʴ ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʜʘʥʥʳʭ 
SATA ) ! 

ʅʘ ʵʪʦ ʪʘʢʞʝ ʫʢʘʟʳʚʘʝʪ ʧʨʝʜʫʧʨʝʜʠʪʝʣʴʥʳʡ ʟʥʘʢ ʣʠʥʠʠ ʧʝʨʝʜʘʯʠ ʜʘʥʥʳʭ SATA 
(&  ʩʤ. ʨʘʟʜʝʣ ʇʨʝʜʫʧʨʝʜʠʪʝʣʴʥʳʝ ʫʢʘʟʘʥʠʷ). 

 ʅʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʙʝʨʝʞʥʦ ʦʙʨʘʱʘʪʴʩʷ ʩ ʠʟʚʣʝʯʝʥʥʳʤ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝʤ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ 
(ʰʪʝʧʩʝʣʴ ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʜʘʥʥʳʭ). 

 ʇʨʠ ʚʩʪʘʚʢʝ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ (ʰʪʝʧʩʝʣʷ ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʜʘʥʥʳʭ) 
ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʣʝʜʠʪʴ ʟʘ ʪʝʤ, ʯʪʦʙʳ ʰʪʝʧʩʝʣʴ ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʜʘʥʥʳʭ ʥʘʭʦʜʠʣʩʷ 
ʚ ʧʨʘʚʠʣʴʥʦʡ ʧʦʟʠʮʠʠ ʠ ʧʦʣʦʞʝʥʠʠ. 

 ʉʣʝʜʫʝʪ ʟʘʢʨʝʧʠʪʴ ʰʪʝʧʩʝʣʴʥʫʶ ʚʠʣʢʫ SATA ʧʨʠ ʧʦʤʦʱʠ ʩʘʤʦʩʪʦʧʦʨʷʱʠʭʩʷ ʛʘʝʢ 
! 

 ʇʝʨʝʜ ʤʦʥʪʘʞʦʤ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʥʘ ʟʘʜʥʝʡ ʩʪʝʥʢʝ ʧʨʠʙʦʨʘ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʫʚʣʘʞʥʠʪʴ ʦʙʘ ʢʨʝʧʝʞʥʳʭ ʚʠʥʪʘ ʬʠʢʩʠʨʫʶʱʠʤ ʣʘʢʦʤ ʜʣʷ ʚʠʥʪʦʚ  
(Loctite® bl 243). 

 ʇʦʩʣʝ ʟʘʤʝʥʳ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʧʨʦʚʝʨʠʪʴ ʥʘʜʝʞʥʫʶ ʩʚʷʟʴ ʩ 
ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʝʤ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʚʩʝʡ ʩʠʩʪʝʤʳ ! 

 (&  ʩʤ. ʨʘʟʜʝʣ ʈʫʢʦʚʦʜʩʪʚʦ ʧʦ ʤʦʥʪʘʞʫ) 
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14.3.1 ʈʫʢʦʚʦʜʩʪʚʦ ʧʦ ʤʦʥʪʘʞʫ/ʜʝʤʦʥʪʘʞʫ 

ɽʩʣʠ ʚʳ ʚ ʢʘʯʝʩʪʚʝ ʦʧʝʨʘʪʦʨʘ/ʧʦʣʴʟʦʚʘʪʝʣʷ ʦʢʘʞʠʪʝʩʴ ʚ ʩʠʪʫʘʮʠʠ, ʢʦʛʜʘ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʧʨʦʠʟʚʝʩʪʠ ʟʘʤʝʥʫ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ Exicom-SHD-xxx, ʪʦ ʚʘʤ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʩʣʝʜʦʚʘʪʴ 
ʜʘʥʥʳʤ ʫʢʘʟʘʥʠʷʤ ! 
 
14.3.1.1 ʈʫʢʦʚʦʜʩʪʚʦ ʧʦ ʜʝʤʦʥʪʘʞʫ 

 ɺʳʢʣʶʯʠʪʴ ʧʦʜʘʯʫ ʪʦʢʘ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʠ ʪʝʤ ʩʘʤʳʤ ʪʘʢʞʝ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ. 

 ɽʩʣʠ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʩʤʦʥʪʠʨʦʚʘʥ/ʚʩʪʨʦʝʥ ʚʦ ʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʦʡ ʟʦʥʝ, ʪʦ 
ʩʥʘʯʘʣʘ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʠʟʚʣʝʯʴ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʠ ʧʝʨʝʥʝʩʪʠ ʝʛʦ ʚ ʙʝʟʦʧʘʩʥʫʶ 
ʟʦʥʫ. 

 ɿʘʪʝʤ ʦʪʢʨʳʪʴ (ʝʩʣʠ ʵʪʦ ʥʝ ʙʳʣʦ ʩʜʝʣʘʥʦ ʨʘʥʴʰʝ) ʢʨʳʰʢʫ ʢʦʤʤʫʪʘʮʠʦʥʥʦʡ 
ʢʦʨʦʙʢʠ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ. 

 ʆʪʩʦʝʜʠʥʠʪʴ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ ʵʣʝʢʪʨʦʧʠʪʘʥʠʷ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʥʘ ʧʨʠʙʦʨʝ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
(ʢʣʝʤʤʘ X1). 
(ʉʤ. ʩʭʝʤʫ A ˉ 1) 

 ɿʘʪʝʤ ʦʪʢʨʫʪʠʪʴ ʦʙʝ ʩʘʤʦʩʪʦʧʦʨʷʱʠʝʩʷ ʛʘʡʢʠ SATA-ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʥʘ ʞʝʩʪʢʦʤ 
ʜʠʩʢʝ. 
(ʉʤ. ʩʭʝʤʳ A ʠ ɹ ˉ 2) 
F ʅʝ ʦʪʢʨʫʯʠʚʘʪʴ ʦʙʘ ʚʠʥʪʘ ʩ ʢʨʝʩʪʦʦʙʨʘʟʥʳʤ ʰʣʠʮʝʤ SATA-ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ, ʪ. 

ʢ. ʦʥʠ ʩʣʫʞʘʪ ʜʣʷ ʬʠʢʩʘʮʠʠ SATA-ʢʘʙʝʣʷ. 

 ʇʦʩʣʝ ʦʪʢʨʫʯʠʚʘʥʠʷ ʦʙʝʠʭ ʩʘʤʦʩʪʦʧʦʨʷʱʠʭʩʷ ʛʘʝʢ ʤʦʞʥʦ ʦʩʪʦʨʦʞʥʦ ʚʳʪʘʱʠʪʴ 
ʚʚʝʨʭ ʰʪʝʧʩʝʣʴʥʫʶ ʚʠʣʢʫ SATA. ɼʣʷ ʵʪʦʛʦ ʧʝʨʝʤʝʱʘʪʴ ʰʪʝʧʩʝʣʴ ʚ ʧʨʘʚʫʶ ʠ 
ʣʝʚʫʶ ʩʪʦʨʦʥʳ ʠ ʦʜʥʦʚʨʝʤʝʥʥʦ ʚʚʝʨʭ. 
(ʉʤ. ʩʭʝʤʳ A ʠ ɹ ˉ 3) 

 ɾʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ ʪʝʧʝʨʴ ʦʪʩʦʝʜʠʥʝʥ ʦʪ ʚʩʝʭ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʡ ʠ ʝʛʦ ʤʦʞʥʦ ʨʘʟʚʠʥʯʠʚʘʪʴ. 
ɼʣʷ ʵʪʦʛʦ ʦʪʢʨʫʪʠʪʴ ʦʙʘ ʢʨʝʧʝʞʥʳʭ ʚʠʥʪʘ ʥʘ ʫʛʣʘʭ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ. 
(ʉʤ. ʩʭʝʤʳ A ʠ ɹ ˉ 4) 

 ʀʟʚʣʝʯʴ ʞʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ ʠʟ ʢʦʤʤʫʪʘʮʠʦʥʥʦʡ ʢʦʨʦʙʢʠ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ, 
ʚʳʪʷʛʠʚʘʷ ʝʛʦ ʧʦ ʜʠʘʛʦʥʘʣʠ ʚʣʝʚʦ ʚʚʝʨʭ. 

 F ʉ ʧʨʘʚʦʡ ʩʪʦʨʦʥʳ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʞʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ ʫʜʝʨʞʠʚʘʶʪ ʜʚʘ 
ʤʝʪʘʣʣʠʯʝʩʢʠʭ ʷʟʳʯʢʘ. 

  (ʉʤ. ʩʭʝʤʫ ɹ ˉ 5) 
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14.3.1.2 ʈʫʢʦʚʦʜʩʪʚʦ ʧʦ ʤʦʥʪʘʞʫ 

 ʀʟʚʣʝʯʴ ʞʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ ʠʟ ʫʧʘʢʦʚʢʠ ʠ ʧʨʦʚʝʨʠʪʴ ʝʛʦ ʥʘ ʥʘʣʠʯʠʝ ʚʦʟʤʦʞʥʳʭ 
ʧʦʚʨʝʞʜʝʥʠʡ. 

 ʇʨʠ ʦʙʥʘʨʫʞʝʥʠʠ ʧʦʚʨʝʞʜʝʥʠʡ ʥʘ ʨʘʩʧʘʢʦʚʘʥʥʦʤ ʞʝʩʪʢʦʤ ʜʠʩʢʝ ʅʀ ɺ 
ʂʆɽʄ ʉʃʋʏɸɽ ʥʝ ʠʩʧʦʣʴʟʦʚʘʪʴ ʝʛʦ ! 

ʇʝʨʝʜ ʫʩʪʘʥʦʚʢʦʡ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʚ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ ʫʚʣʘʞʥʠʪʴ 
ʦʙʘ ʢʨʝʧʝʞʥʳʭ ʚʠʥʪʘ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʬʠʢʩʠʨʫʶʱʠʤ ʣʘʢʦʤ ʜʣʷ ʚʠʥʪʦʚ  
(Loctite® bl 243). 
(ʉʤ. ʩʭʝʤʳ A ʠ ɹ ˉ 4) 

 ʇʦʩʣʝ ʫʚʣʘʞʥʝʥʠʷ ʦʙʦʠʭ ʢʨʝʧʝʞʥʳʭ ʚʠʥʪʦʚ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʬʠʢʩʠʨʫʶʱʠʤ ʣʘʢʦʤ 
ʜʣʷ ʚʠʥʪʦʚ (LoctiteÈ bl 243) ʚʩʪʘʚʠʪʴ ʞʝʩʪʢʠʡ ʜʠʩʢ ʚ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ. ɼʣʷ 
ʵʪʦʛʦ ʩʥʘʯʘʣʘ ʚʩʪʘʚʠʪʴ ʦʙʘ ʤʝʪʘʣʣʠʯʝʩʢʠʭ ʷʟʳʯʢʘ (ʩʤ. ʩʭʝʤʫ ɹ ˉ 5) ʚ 
ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʠʝ ʫʛʣʫʙʣʝʥʠʷ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʠ ʥʘʜʘʚʠʪʴ ʥʘ ʣʝʚʫʶ ʩʪʦʨʦʥʫ 
ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʚ ʥʘʧʨʘʚʣʝʥʠʠ ʚʥʠʟ. 
ʊʝʧʝʨʴ ʟʘʪʷʥʫʪʴ ʦʙʘ ʢʨʝʧʝʞʥʳʭ ʚʠʥʪʘ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ. 
(ʉʤ. ʩʭʝʤʳ A ʠ ɹ ˉ 4) 

 ʆʩʪʦʨʦʞʥʦ ʚʩʪʘʚʠʪʴ ʰʪʝʧʩʝʣʴ ʰʪʝʧʩʝʣʴʥʦʡ ʚʠʣʢʠ SATA ʚ SATA-ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʝ 
ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ, ʦʙʨʘʪʠʚ ʧʨʠ ʵʪʦʤ ʦʩʦʙʦʝ ʚʥʠʤʘʥʠʝ ʥʘ ʧʨʘʚʠʣʴʥʫʶ ʧʦʟʠʮʠʶ ʠ 
ʧʦʣʦʞʝʥʠʝ ʰʪʝʧʩʝʣʷ ʜʣʷ ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ ʜʘʥʥʳʭ. 
(ʉʤ. ʩʭʝʤʳ A ʠ ɹ ˉ 3) 

 ɿʘʢʨʫʪʠʪʴ ʦʙʝ ʩʘʤʦʩʪʦʧʦʨʷʱʠʝʩʷ ʛʘʡʢʠ ʥʘ ʰʧʠʣʴʢʠ SATA-ʧʦʜʢʣʶʯʝʥʠʷ. 

 ʇʦʜʢʣʶʯʠʪʴ ʦʙʝ ʞʠʣʳ ʧʦʜʘʯʠ ʪʦʢʘ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʥʘ ʧʨʠʙʦʨʝ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
(ʢʣʝʤʤʘ X1). ʉʦʙʣʶʜʘʪʴ ʧʨʠ ʵʪʦʤ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʫʶ ʧʦʣʷʨʥʦʩʪʴ  
(&  ʩʤ. ʨʘʟʜʝʣ ʂʦʥʪʘʢʪʳ) ! 
(ʉʤ. ʩʭʝʤʫ A ˉ 1) 

 ʇʝʨʝʜ ʧʦʚʪʦʨʥʳʤ ʚʚʦʜʦʤ ʚ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʶ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʩʥʘʯʘʣʘ 
ʧʨʦʚʝʨʠʪʴ ʥʘʣʠʯʠʝ ʅɸɼɽɾʅʆɻʆ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʩ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʝʤ 
ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ! 
ɼʣʷ ʵʪʦʛʦ ʠʟʤʝʨʠʪʴ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʝ ʢʦʨʧʫʩʘ ʞʝʩʪʢʦʛʦ ʜʠʩʢʘ ʩ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʝʤ 
ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ (ʩʤ. ʩʭʝʤʫ ɸ ˉ 6) ʧʨʠ ʧʦʤʦʱʠ ʫʩʪʨʦʡʩʪʚʘ ʜʣʷ 
ʠʟʤʝʨʝʥʠʷ ʩʦʧʨʦʪʠʚʣʝʥʠʷ. ʉʦʦʪʚʝʪʩʪʚʫʶʱʝʝ ʟʥʘʯʝʥʠʝ ʩʦʧʨʦʪʠʚʣʝʥʠʷ ʜʦʣʞʥʦ 
ʩʦʩʪʘʚʣʷʪʴ Ò 0,1 ʆʤ ! 

 ɿʘʪʝʤ ʚʚʝʩʪʠ ʧʨʠʙʦʨ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʚ ʵʢʩʧʣʫʘʪʘʮʠʶ ʠ ʟʘʥʦʚʦ ʥʘʩʪʨʦʠʪʴ ʞʝʩʪʢʠʡ 
ʜʠʩʢ, ʘ ʪʝʤ ʩʘʤʳʤ ʠ ʚʝʩʴ ʧʨʠʙʦʨ ʚ ʩʦʦʪʚʝʪʩʪʚʠʠ ʩ ʚʘʰʠʤʠ ʪʨʝʙʦʚʘʥʠʷʤʠ. 

 ʇʦʩʣʝ ʫʩʧʝʰʥʦʡ ʥʘʩʪʨʦʡʢʠ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʝʛʦ ʤʦʞʥʦ ʩʥʦʚʘ ʫʩʪʘʥʦʚʠʪʴ ʥʘ 
ʤʝʩʪʝ. 

 ʇʝʨʝʜ ʚʢʣʶʯʝʥʠʝʤ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʚʦ ʚʟʨʳʚʦʦʧʘʩʥʦʡ ʟʦʥʝ ʥʝʦʙʭʦʜʠʤʦ 
ʩʥʘʯʘʣʘ ʧʨʦʚʝʨʠʪʴ ʅɸɼɽɾʅʆʉʊʔ ʩʦʝʜʠʥʝʥʠʷ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʷ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ 
ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ ʩ ʚʳʨʘʚʥʠʚʘʥʠʝʤ ʧʦʪʝʥʮʠʘʣʦʚ ʚʩʝʡ ʫʩʪʘʥʦʚʢʠ ! 
ʆʙʨʘʪʠʪʝ ʚʥʠʤʘʥʠʝ ʪʘʢʞʝ ʥʘ ʪʦ, ʯʪʦʙʳ ʧʝʨʝʜ ʚʢʣʶʯʝʥʠʝʤ ʧʨʠʙʦʨʘ ʫʧʨʘʚʣʝʥʠʷ 
ʢʨʳʰʢʘ ʢʦʤʤʫʪʘʮʠʦʥʥʦʡ ʢʦʨʦʙʢʠ ʙʳʣʘ ʩʥʦʚʘ ʟʘʢʨʳʪʘ ! 
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14.3.1.3 ʉʭʝʤʳ ʜʝʤʦʥʪʘʞʘ/ʤʦʥʪʘʞʘ 

ʉʭʝʤʘ ɸ 
 

 
 
ʉʭʝʤʘ ɹ 
 

 
  


